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Uwagi wstepne

Zakres zastosowania

Informacja techniczna dla uzytkownikdw zawiera informacje dotyczace dopuszczalnych obcigzen typowych konstrukciji firmy Sikla
stosowanych przy technicznych instalacjach budowlanych i instalacjach przemystowych, sktadajacych sie z systemow siFramo
80, siFramo 100, systemdw nosnych 100 oraz 120. Wszystkie systemy oznaczone symbolem CE podlegajg wewnatrzzaktadowe;j
kontroli produkcji (WPK) zgodnie z EN 1090, a tym samym moga by¢ stosowane jako konstrukcje nosne do klasy EXC 2.

Podstawa obliczen

Eurokod 3 (DIN EN 1993) ,Projektowanie konstrukcji stalowych” stanowia podstawe do wyliczania nosnosci.

W odniesieniu do mozliwosci serwisowania okreslone ograniczenia sa przydzielane osobno zgodnie z projektem poszczegodinych
konstrukgji. Te wartosci moga by¢ rowniez okreslone inaczej przez klienta. Wszystkie ugiecia wyliczane sa na podstawie
charakterystycznych obcigzen (y. = 1,0).

Wartosci dopuszczalnego obcigzenia stanowiag zatem jednoczesnie stwierdzenie nosnosci, jak réwniez przydatnosci do

wykorzystania. Odpowiednie obcigzenie jest opisane w kazdym przypadku jako F, dop*

Sity oddziatowujace

Okreslane sa dopuszczalne obcigzenia pionowe F, oo W kN (np. waga rurociggu), ktdre rozumiane sg jako wartosci maksymalne
oddziatywania i uwzgledniajg wspdtczynnik bezpieczenistwa vy, = 1,35.

Niektore konstrukcje uwzgledniajg dodatkowo site tarcia F = F, * p, dia podpdr rurociggéw Sikla na ocynkowanej powierzchni
profilu Sikla, ktéra wyliczana jest na podstawie cigzaru rury F, oraz wspdiczynnika tarcia p, = 0,2 (elementy slizgowe oraz podpory
rurociggow Sikla). Te zmienne sity, wynikajgce z rozszerzalnosci rur, uwzgledniajg wspdtczynnik bezpieczenstwa y, = 1,5.

Dla fozysk slizgowych o wspdtczynniku tarcia statycznego p, > 0,2 wymagane jest ponowne ustalenie nosnosci konstrukgiji.

Warunki ramowe

Wszystkie obcigzenia dziatajg gtdwnie jako obcigzenia statyczne w temperaturze pokojowe;.
Nalezy przestrzegac informacji technicznych dotyczacych zakresu zastosowania zawartych w kartach katalogowych produktu.

taczenie z korpusem budowlanym

W przypadku mocowania za pomocg kotew lub przy taczeniu z wbetonowanymi szynami, nalezy oddzielnie przeprowadzic¢
kontrole nosnosci dla stosowanego do tego celu produktu. W przypadku taczenia z istniejacymi konstrukcjami stalowymi nalezy
o0sobno sprawdzi¢ jej wytrzymatos¢ oraz odpornosé na skrecanie. Ponadto, podczas montazu konstrukcji za pomoca zestawu
montazowego, nalezy upewnic sie, ze tarcie statyczne miedzy zestawem montazowym a wspornikiem spetnia warunek p0 = 0,2
(klasa powierzchni slizgowej D). W przypadku przytaczen za pomoca zestawu montazowego nalezy uwzgledniac szerokosci potki
nosnej = 100 mm.

O ile nie pokazano inaczej: kierunek sity F = o$ podfuzna rury.

Potaczenia z betonem projektuje sie za pomocg kotwy typu VMZ-A M12 (ETA-10/0260) w betonie o klasie C20/C25 przy zachowa-
niu zasad konstrukcyjnych h,, = 2 h_ odlegto$¢ od krawedzi ¢ = 120 mm. Rozstawy osi okreslane sg przez elementy konstrukcyjne.
Wspdtczynnik redukgji X, = 0,7 dla szerokosci potki nosnej = 201 mm z uchwytem WBD F80, F100 oraz F100/160.

Wskazowki techniczne

Warunki montazu sg podsumowane na koncu ninigjszej broszury — zwtaszcza dotyczace momentéw dokrecajacych, rozstawu
Srub itp.

Przydatnos¢ produktow do ponownego uzycia

Produkty moga zosta¢ ponownie uzyte tylko wowczas, gdy nie zostaty przekroczone okreslone dopuszczalne obcigzenia,
a powtoka zabezpieczajgca nie zostata w zaden sposob uszkodzona.

Wytaczenie odpowiedzialnosci

Niniejsza dokumentacja zostata przygotowana wytgcznie do uzytku odbiorcy i w kazdej czesci stanowi wiasnosc firmy Sikla.
Wszystkie rysunki oraz informacje zostaty przygotowane zgodnie z nasza najlepszg wiedza. Zdjecia i rysunki nie sg wigzace.
Nie ponosimy odpowiedzialnosci za btedy i braki w druku oraz ich konsekwencije.

Zastrzegamy sobie prawo dokonywania zmian i ulepszen konstrukcyjnych, zwtaszcza w mys| postepu technicznego, bez
powiadomienia.
Niniejsze wytyczne umozliwiajg uzytkownikowi tatwy wyboér oraz planowanie konstrukcji nosnych.

Dokument zostat opracowany w Scistej wspdtpracy z nastepujacymi specjalistami zewnetrznymi:
°
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80/30

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Profil nosny TP F 80/30

Pojedynczy profil pod obcigzeniem statycznym

Uwzgledniono wage wtasng profili

Obciazenie state Lo A, op. F,@,"D
[mm] [KkN/m] [kN]
500 27,80 13,90
q, 1000 5,44 5,44
JVITVTTITITTd S0 | ter | 24
iy iy 2000 0,68 1,36
L L T 2500 0,35 0,87
q, [kN/m] jako obcigzenie stafe dla odcinka
1 obciazenie punktowe - F o
[mm] [kN]
500 9,13
E 1000 3,40
l 1500 1,51
yiy N 2000 0,85
L L J 2500 0,54
F, [kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L/2.
2 obciazenia punktowe Lo F, oo
[mm] [kN]
U3 3, L3 500 6,85
E E 1000 1,99
1 1 1500 0,89
iy iy 2000 0,50
L L J 2500 0,32
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L/3 oraz 2*L/3.
3 obciazenia punktowe Lo F, op
[mm] [kN]
U4 U LA U4 500 4,56
E E E 1000 1,43
1 i l 1500 0,64
iy i 2000 0,36
L L J 2500 0,23

F,[kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L/4, L/2 oraz 3*L/4.

Maks. ugiecie L/200.

Informacje techniczne



Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80/30

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja wsporcza ,,L” F 80 - 80/30

Lista materiatowa
1 x uchwyt WBD F 80

1 x profil nogny TP F 80
1 x konsola AK F 80/30
8 x wkret ksztattowy FLS F

300 500 700
%, cop F, @ D % cop F, @ Y 9, gop. F, @ Y
[mm] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN]
500 7,14 2,14 2,47 1,23 1,16 0,81
* 1000 6,05 1,82 2,14 1,07 1,02 0,71
1500 5,25 1,57 1,89 0,94 0,91 0,64
2000 4,63 1,39 1,69 0,84 0,82 0,57
q, [kN/m] jako obciazenie stafe dla odcinka L.
Lo 300 500 700
F, o dia F, 4p dla F., o dia
T H, o F.=0 Fo=u,"F, F.=0 Fo=u,"F, F.=0 Fo=u,"F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
500 1,08 1,08 0,58 0,58 0,37 0,37
+ 1000 0,93 0,93 0,51 0,51 0,33 0,33
1500 0,82 0,82 0,46 0,46 0,30 0,30
2000 0,73 0,73 0,42 0,42 0,27 0,27
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.
2 obciazenia punktowe L e 300 500 700
F, p dla F, aop dla F, o dla
H, o F.=0 F.o=u,*F, F.=0 Fo=u,"F, F.=0 Fo=u,"F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
- L2 L2 500 0,75 0,75 0,41 0,41 0,26 0,26
£ £ 1000 0,64 0,64 0,36 0,36 0,23 0,23
£ £ 1500 0,56 0,56 0,32 0,32 0,21 0,21
2000 0,49 0,49 0,29 0,29 0,19 0,19
L F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L i L/2; F, [kN] jako zmienne obciazenia dla odcinkow L i L/2.
3 obciazenia punktowe L e 300 500 700
F, p dla F, cop dla F, o dla
T H, o F,=0 Fo=u,"F, F.=0 Fo=u,"F, F.=0 Fo=u,"F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
500 0,56 0,56 0,31 0,31 0,20 0,20
* 1000 0,48 0,48 0,27 0,27 0,18 0,18
1500 0,42 0,42 0,24 0,24 0,16 0,16
2000 0,37 0,37 0,22 0,22 0,14 0,14
F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L, 2°L/3 i L/3; F_ [KN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow L, 2°L/3 i L/3

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozyciji stojace;.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/100; Maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80/30

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja ramowa F 80 - 80/30

]

Lista materiatowa

2 x uchwyt WBD F 80

2 x profil nosny TP F 80

1 x profil nogny TP F 80/30
2 x adapter czotowy STA F 80/30-E

16 x wkret ksztattowy FLS F

F, [kN] jako obciazenie state dla odcinkow 3*L/4 i L/2 i L/4; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow 3*L/4, L/4 i L/4.

Obciazenie state Lo 500 1000 1500 2000 2500 3000
Ha Ay gop. T @, D] O, g |F.@, 7 D) O, |F.@, 0] 9, |F.@,70) a4 [F.@,"D) a,, |F.(Q,"L
: ¢ mm] [ kN/m]| [kN] | [kN/m]| [kN] |[kN/m]| [kN] |[kN/m]| [kN] | [kN/m]| [kN] | [kN/m] | [kN]
E o 500 |16,75| 8,38 | 5,86 | 5,86 | 2,04 | 3,05 0,94 | 1,88 | 0,50 | 1,24 | 0,28 | 0,84
i i 1000 |16,75| 8,38 | 5,81 | 581 | 2,02 | 3,03 | 0,93 | 1,87 | 0,49 | 1,24 | 0,28 | 0,84
}: 1500 |16,75| 8,38 | 5,76 | 5,76 | 2,01 | 3,02 | 0,93 | 1,86 | 0,49 | 1,23 | 0,28 | 0,84
0 9 2000 |16,75| 8,38 | 5,71 | 5,71 | 2,00 | 3,00 | 0,92 | 1,85 | 0,49 | 1,22 | 0,28 | 0,83
] -[ 1 1 l 1 1 1 l l i q, [kN/m] jako obciazenie stafe dla odcinka L.
= i e Hi
1 obciazenie punktowe Lo 500 1000 1500 2000 2500 3000
F, o dla F, o dla F, o dla F, o dla F, o dla F, o dla
H... F =0F =y, *F,F, =0, =y, *F,F, =0F, =p,*F|F =0|F =p,*F,|F =0|F =y, “F,F, =0|F, =, * F,
(mm] | [kN] | [N | [kN] | [kN] | [kN] | kNl | (kN | [kN] | [kN] | [KN] | [kN] (KN]
500 |8,32| 6,95 |3,72| 3,50 (1,90, 1,79 |1,15| 1,08 |0,77| 0,72 |0,51| 0,48
E 1000 |8,32| 6,95 |3,70, 348 |1,89| 1,78 |1,45 1,08 |0,76| 0,72 |0,51| 0,48
1;’: 1500 |8,32| 5,70 |3,68, 3,46 (1,88 1,77 |1,14, 1,08 |0,76| 0,72 |0,51| 0,48
= X - 2000 |8,32| 3,85 |3,65| 3,44 (1,87 1,76 |1,14| 1,07 |0,76| 0,71 |0,51| 0,48
L F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L/2; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L/2.
2 obciazenia punktowe L. 500 1000 1500 2000 2500 3000
J dop dla L dop dla . dop dla L dop dla 2 dop dla o dla
H., F,=0|F =y, *F|F =0|F, =p,*F|F, =0|F =p,*F|F =0[F, =p,*F,|F, =0F =p,*F,F =0|F =p,*F,
(mm] | KN] | [kN] | [kN] | [kN] | KN] | [kN] | (KNI | [KN] | [kN] | [kN] | [KN] [kN]
500 |4,17| 3,48 |2,20, 2,07 |1,13| 1,06 (0,69 0,65 |0,46| 043 |0,30| 0,28
1000 (4,17, 3,48 |2,19| 2,06 |1,12| 1,06 |0,68, 0,64 |0,45 043 |0,30| 0,28
1500 |4,17| 2,85 |2,17| 2,04 (1,12 1,05 (0,68, 0,64 (0,45 042 |0,30 0,28
2000 |4,17| 1,93 |2,16| 1,91 |1,41| 1,04 |0,68| 0,64 (0,45 042 (0,30 0,28
F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw 2*L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obciazenia dla odcinkow 2°L/3 i L/3
L., 500 1000 1500 2000 2500 3000
L dop dla  dop dla L dop dla L dop dla L dop dla . dop dla
Ho., F,=0F =p,*F|F =0|F, =p,*F,|F, =0|F, =y, *F|F =0|F, =p, *F,F, =0|F, =, *F,F =0|F, =p,*F,
mm] | KN] | [kN] | [kN] | KN] [ [kN] | KND | RND | [kN] | kN] | [KN] | [KN] [kN]
= Ul us ve s wall 500 |2,78| 2,32 |1,56] 1,47 [0,80| 0,75 |0,49 046 |0,32| 0,30 |0,21| 0,20
U v 1000 (2,78 2,32 |1,55| 1,46 |0,79| 0,75 |0,49, 0,46 |0,31| 0,30 |0,21| 0,20
R ORI 1500 |2,78| 1,90 [1,54| 1,45 |0,79] 0,74 |0,49| 046 |0,31| 0,29 |0,21| 0,19
i l/"i J/ﬁ lﬁﬁ i 2000 |2,78| 1,29 |1,53| 1,27 |0,79] 0,74 |0,48| 046 |031] 029 |0,21] 0,19
L

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozyciji stojace;.
Wspotczynnik tarcia p, = 0,2 dla sif tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/100; Maks. ugiecie L/200.

Informacje techniczne



Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80/30

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Belka F 80/30, pozioma

Lista materiatowa
- ) 2 — e 1 x profil nogny TP F 80/30
A ] N 2 x klamra taczaca SB F 80/30-40

Obcigzenie state L. S F, (0 g, "L
[mm] (kN/m] (kN]
300 10,62 3,19
B L ; 500 3,68 1,84
700 1,84 1,29
q; 900 1,09 0,98
A 2\.[ l 1 ], I l 1100 0,72 0,79

q, [kKN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L;
80 mm < B <200 mm.

1 obcigzenie punktowe F. e d2
L., F,=0 F,=u,"F,
[mm] [kN] [kN]
B L 300 1,52 0,86
T I 500 0,91 0,74
700 0,65 0,59
_ _ E’F 900 0,50 0,46
& A X 1100 0,35 0,35
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L;
80 mm < B <200 mm.
2 obciazenia punktowe F. e d2
L., F,=0 F, =u,"F,
[mm] [kN] [kN]
5 L 300 1,01 0,54
T2 w2 500 0,61 0,47
700 0,43 0,39
‘ _ lE'F E‘F 900 0,33 0,31
2 & x X 1100 0,27 0,25

F,[kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L i L/2; F [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L,
2*1/3i1/3; 80 mm < B < 200 mm.

3 obciazenia punktowe F, o dla

Lmax FX = O F)( = IJO " FZ

(mm] kN] (kN]

8 L 300 0,76 0,39

U3 U3 L3 500 0,45 0,34

T I 700 0,32 0,30

‘ _ l;'F l;’F J;,F 900 0,25 0,23

& LR ZAalh 74k T 1100 0,20 0,19

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L
i 2°L/3; oraz L/3; 80 mm < B < 200 mm.

Wspditczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugiecie L/100.

6
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Profil nosny TP F 80

Pojedynczy profil pod obciazeniem statycznym
Uwzgledniono wage wtasng profili

Obciazenie state

IR ERRNINny

7y 2

L . ]

Lmax qa, dop. Fz (qz‘ dop. “b
[mml [kN/m] kN]
1000 30,21 30,21
1500 13,38 20,07
2000 6,30 12,59
2500 3,22 8,06
3000 1,87 5,60
3500 1,17 4,11

q, [kN/m] jako obcigzenie state przez L

1 obciazenie punktowe

e——
Sl

L F. dop

[mm] [kN]
1000 15,10
1500 10,04
2000 7,49
2500 5,04
3000 3,50
3500 2,57

F, [kN] jako obciazenie state w odlegtosci L/2.

2 obciazenia punktowe

s L3 |, L3

ul
- !
[l

L F. dop
(mm] [kN]
1000 11,33
1500 7,53
2000 4,62
2500 2,96
3000 2,05
3500 1,51

F, [kN] jako obciazenia state w odlegtosci L/3 oraz 2*L/3.

3 obciazenia punktowe

L4 L4 L/4 L/4

(Sl

[*ul
[l

(. F, dop
[mm] [kN]
1000 7,55
1500 5,02
2000 3,31
2500 2,12
3000 1,47
3500 1,08

F,[kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L/4, L/2 oraz 3*L/4.

Maks. ugiecie L/200.

Informacje techniczne



Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja wsporcza ,,L” TP F 80

Lista materiatowa

1 x uchwyt WBD F 80

1 x profil nogny TP F 80

1 x konsola AK F 80

8 x wkret ksztattowy FLS F

300 500 700
G, | @D G |F@QD| 9y |F @70
mm] | kN/m] [kN] [kN/ml [kN] [kN/ml [kN]
500 10,42 3,13 4,07 2,03 2,10 1,47
1000 8,25 2,47 3,25 1,62 1,69 1,18
1500 6,82 2,05 2,70 1,35 1,40 0,98
2000 5,81 1,74 2,31 1,15 1,20 0,84

q, [kN/m] jako obciazenie stafe dla odcinka L.

Lo 300 500 700
H o F, Fo=u,"F, F, = H O F, F, Fo=u,"F,
[mm] (kN] (kNI kNI kNI (kNI (kNI
500 1,70 1,70 1,06 1,06 0,75 0,75
1000 1,36 1,36 0,85 0,85 0,60 0,60
1500 1,13 1,13 0,71 0,71 0,50 0,50
2000 0,96 0,96 0,61 0,61 0,43 0,43

F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obciazenie dla odcinka L.

L. 300 500 700

Hyo F, |F=uw"F| F  |F=uw*F| F  |F=u"F
[mm] [kN] [kN] kN) kN) kN) kN)
500 1,11 1,11 0,70 0,70 0,50 0,50

1000 0,88 0,88 0,56 0,56 0,40 0,40
1500 0,73 0,73 0,47 0,47 0,34 0,34
2000 0,63 0,63 0,40 0,40 0,29 0,29

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L i L/2; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow L i L/2.

L. 300 500 700
H,., F, |F=uw*F| F  |F=u*F| F  |F=u"*F
[mm] (kN] (kN] (kN] (kN] [kN] [kN]
500 0,82 0,82 0,52 0,52 0,37 0,37
1000 0,65 0,65 0,41 0,41 0,30 0,30
1500 0,54 0,54 0,35 0,35 0,25 0,25
2000 0,46 0,46 0,30 0,30 0,21 0,21

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3.

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozyciji stojace;.
Wspdiczynnik tarcia p,= 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Wspornik ,,T7” F 80

Lista materiatowa
1 x uchwyt WBD F 80
2 x profil nosny TP F 80

ok

]

1 x adapter czotowy STA F 80
12 x wkret ksztattowy FLS F

"
Symetryczne obciazenie state H... % F, (0 o X 1)
[mm] [kN/m] [kN]
500 13,19 13,19
1000 13,15 13,15
1500 13,12 13,12
- 2000 13,08 13,08

q, [kN/m] jako obciazenie state dla odcinka L.; L . = 1100 mm.

1 osiowe obcigzenie punktowe F, ap dla
—L Hre F=0 Fo=H"F,
E
l/,,; (mm] [kN] [kN]
L 500 11,53 8,78
TRl 1000 11,50 3,65
1500 10,63 2,10
* 2000 9,15 1,41
! F,[kN] jako state obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obcigzenie;
) obciazenie usytuowane osiowo + 50 mm.
2 symetryczne obciazenia punktowe F, ap dla
r L - Hor F=0 Fo=uF,
F F
E E [mm] (kN] (kNJ
500 6,46 4,32
1000 6,46 1,88
1500 6,46 1,07
* 2000 6,46 0,71
F, [kN] jako state obcigzenia; F, [kN] jako zmienne obcigzenia; L = 1100 mm.
3 symetryczne obciazenia punktowe L aop dI2
Hia F=0 Fo=uF,
"
R . fmim] [KN] [KN]
X 500 4,39 3,16
1000 4,38 1,25
1500 4,37 0,71
T 2000 4,36 0,47
F, [kN] jako state obcigzenia; F, [kN] jako zmienne obcigzenia; L = 1100 mm.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/150.

Informacje techniczne



Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja ramowa F 80

!

@
i

omom o

@&@@ —

Lista materiatowa

2 x uchwyt WBD F 80

3 x profil nosny TP F 80

2 x adapter czotowy STA F 80
24 x wkret ksztattowy FLS

1000 1500 2000 2500 3000
Ho Do | @ D] 9o [P @D % B "D e [P @70 9 [P (0,70 Gy |F (0,70
[mm] | [kN/m]| [KN] |[kN/m]| [kN] | [kN/m]| [kN] |[kN/m]| [kN] |[kN/m]| [kN] |[kN/m]| [kN]
1000 |39,47| 19,37 | 19,37 | 19,37 | 12,56 | 18,85 | 6,76 | 13,52 | 3,89 | 9,71 243 | 7,30
1500 |39,47| 19,37 | 19,37 | 19,37 |12,66| 18,99 | 6,65 | 13,29 | 3,82 | 9,55 | 2,39 | 7,18
2000 |39,47| 19,37 | 19,37 | 19,37 | 12,56 18,83 | 6,55 | 13,09 | 3,76 | 9,41 2,36 | 7,07
2500 |39,47| 19,37 (19,37 | 19,37 |12,43| 18,64 | 6,46 | 12,91 | 3,71 9,28 | 2,32 | 6,97
3000 |39,47| 19,37 | 19,37 | 19,37 (12,27 | 18,40 | 6,38 | 12,756 | 3,67 | 9,16 | 2,29 | 6,88
q, [kN/m] jako obcigzenie stafe dla odcinka L.
Lax 500 1000 1500 2000 2500 3000
F, sop dla F, ap dla F, p dia F, ap dla F, sop 2 F, ap dla
Ha F.=0|F =y,"F|F,=0|F =p,*F,|F =0|F =p,*F|F =0|F =y, *F,|F, =0 |F =y, “F,|F, =0|F =p,*F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
1000 |19,67| 9,02 |16,21| 8,76 |11,21| 8,18 |8,63| 6,56 |6,08| 538 |4,52| 4,25
1500 (19,67 5,49 |16,13| 5,42 (11,15 5,26 | 8,51 5,00 (599 | 4,63 4,45 | 4,18
2000 (19,67, 3,74 (16,04 3,72 (11,09 3,66 |8,40, 3,56 |592| 3,41 4,39 | 3,22
2500 (19,67 2,74 |15,96| 2,73 (11,04 2,70 | 8,31 265 |585| 2,59 |4,34| 249
3000 (19,67| 2,09 |15,89| 2,09 |10,98| 2,08 |8,22| 2,05 |5,78| 2,02 |4,29| 1,97
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L/2; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L/2.
Lo 500 1000 1500 2000 2500 3000
4 aop dI2 F, ap dla F, s dla L aop dl2 . aop dl2 L aop dl2
H o F.=0|F =p,"F|F,=0|F =y,"F,|F =0|F =p,*F|F =0|F =p,*F,|F =0|F, =y, *F,|F =0 |F =y, *F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
1000 |9,85| 4,52 |9,60| 4,40 |7,61 4,15 |50, 3,76 | 3,61 3,27 |2,69| 2,53
1500 19,85| 2,75 |9,60| 2,72 |7,49| 265 |502| 2,563 [355| 2,37 |265| 2,17
2000 |9,86| 1,87 |960| 1,8 |(7,38| 1,84 (495 1,79 | 3,51 1,73 | 2,61 1,64
2500 (9,85 1,37 |960| 1,36 |7,29| 1,35 |489| 1,33 |346| 1,30 |2,58 1,26
3000 |9,85| 1,056 (960 1,04 |(7,20| 1,04 (4,83, 1,03 |3,42| 1,01 2,55| 0,99
F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow 2*L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obciazenia dla odcinkow 2*1/3 i L/3
Lo 500 1000 1500 2000 2500 3000
F, ap dla F, ap dla F, 4 dla L aop Al a0 dla F, a0 dla
H e F,=0|F =p,"F|F,=0|F =p,"F|F =0|F =p,*F,|F =0|F =p,*F,|F =0|F =p, “F,|F =0F, =u,*F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
1000 |6,57| 3,01 6,42 | 294 |537| 2,78 |3,63| 2,54 |258| 222 1,93 | 1,81
1500 |6,57| 1,83 |6,42| 1,81 529 | 1,77 [3,57| 1,70 |2,54| 1,60 |1,90| 1,47
2000 |6,57| 1,25 |6,42| 1,24 |521 1,23 |3,52| 1,20 |2,50| 1,16 |1,87| 1,10
2500 |6,57| 0,91 6,42 | 0,91 514| 090 [348| 089 |247| 087 |1,85| 0,85
3000 |6,57| 0,70 |6,42| 0,70 |5,08 | 0,69 (344 069 |244| 068 |1,82| 0,66

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw 3*L/4 i L/2 i L/4; F [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow 3*L/4, L/4 i L/4.

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozycji stojacs.
Wspotczynnik tarcia y, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/200.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Belka F 80, pozioma

< 7 i Lista materiatowa
By— 1 x profil nogny TP F 80
2 x klamra tgczaca SB F 80-40

Obciazenie state B 100 150 200 250 300
Lo Qop |7 @D a4 |F, @D o, |F, @ D d.4 |F @D 9. [F @ L
[mm] | [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN]
B . L J 300 | 14,39 | 4,32 | 20,42 | 6,13 | 24,82 | 7,45 | 28,17 | 8,45 | 30,72 | 9,22
) 500 5,64 2,82 8,38 4,19 10,53 5,26 12,27 6,13 12,28 6,14
q, 700 3,02 2,12 4,62 3,23 5,93 4,15 6,19 4,34 6,19 4,34
A Aybdidd 900 | 1,88 | 1,69 | 2,93 | 264 | 372 | 335 | 3,72 | 3,35 | 372 | 3,35
¢ e 1100 1,28 1,41 2,02 2,22 2,47 2,72 2,47 2,72 2,47 2,72
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obciazenie punktowe B 100 150 200 280 800
F, . dla F,q . dla 2. dop dla . dop dla 2 dop dla
Lo F,.=0 |F,=y,"F| F,=0 |F,=p,*F| F,=0 |F,=p,*F| F,=0 |F,=p,"F| F,=0 |F,=y,"F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
B 4 L 1 300 2,36 1,12 3,51 1,67 4,43 2,10 5,04 2,45 5,04 2,75
500 1,55 0,74 2,41 1,14 3,02 1,49 3,02 1,79 3,02 2,05
E: 700 1,16 0,55 1,83 | 0,87 2,16 1,15 | 2,16 1,41 2,16 1,63
A A & 900 | 092 | 044 | 1,48 | 070 | 1,68 | 094 | 1,68 | 1,16 | 1,68 | 1,36
e —_— 1100 | 0,77 | 0,36 | 1,24 | 059 | 1,37 | 0,79 | 1,37 | 099 | 1,37 | 1,16
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.
2 obciagzenia punktowe B 100 150 200 250 300
o 2 F, p dia F, o dia F, o, dia F, o, dia
L. F,=0 |F,=y,*F| F,=0 |F,=y,*F| F,=0 |F,=u,*F| F,=0 |F,=u,*F| F,=0 |F =u,*F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
B 7 L 72 ] 300 1,46 0,69 2,12 1,01 2,62 1,24 | 3,01 1,43 | 3,32 1,57
T 500 0,98 0,47 1,50 0,71 1,92 0,91 2,01 1,08 2,01 1,22
CI 700 | 0,74 | 0,35 | 1,6 | 055 | 1,44 | 072 | 1,44 | 086 | 1,44 | 0,0
,{h A Jt/"’:‘ l/"i 900 0,60 0,28 0,94 0,45 1,12 0,59 1,12 0,72 1,12 0,84
' 1100 0,50 0,24 0,79 0,38 0,91 0,50 0,91 0,62 0,91 0,72
F_[kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L i L/2; F_[kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow L i L/2.
3 obciazenia punktowe B 100 150 200 250 800
F, . dia F, . dia F, o, dia F, o, dia F, . da
L. F,=0 |F,=uy,*F| F,=0 |F,=y,*F| F,=0 |F,=y,*F| F,=0 |F,=p,*F| F,=0 |F,=p,*F,
5 L [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
U3 U3 U3 300 | 1,06 | 050 | 1,52 | 0,72 | 1,86 | 088 | 2112 | 1,00 | 233 | 1,10
’ _E: _E: _Fz 500 | 0,72 | 0,34 | 1,08 | 052 | 1,38 | 065 | 151 | 0,77 | 1,51 | 087
: _ J,/F 1/',_- l/,: 700 | 055 | 026 | 084 | 040 | 1,08 | 052 | 1,08 | 062 | 1,08 | 0,71
= T AN T 900 | 0,44 | 021 | 069 | 033 | 0,84 | 043 | 084 | 052 | 084 | 0,61
1100 0,37 0,18 0,58 0,28 0,68 0,37 0,68 0,45 0,68 0,53
F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L, 2*1/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow L, 2*1/3 i L/3.

Wspotczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugigcie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Belka F 80, pionowa

Lista materiatowa
1 x profil nogny TP F 80
2 x klamra taczaca SB F 80-40

Obciazenie state B 100 150 200 250 300
B L . L | @D 4o |F@"D| o |F@D] a4 |FLGQ"U| g |FG"D
+ [mm] | [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [KN/m] [kN]
300 3,21 0,96 4,46 1,34 5,34 1,60 5,99 1,80 6,49 1,95
9z 500 1,36 0,68 1,98 0,99 2,47 1,23 2,86 1,43 3,17 1,58
A IN '[ 1 l l 1 ]c 700 0,75 0,52 1,13 0,79 1,44 1,00 1,69 1,18 1,91 1,34
— 900 | 047 | 043 | 0,73 | 065 | 094 | 085 | 1,12 | 1,01 | 1,28 | 1,15
1100 0,33 0,36 0,51 0,56 0,67 0,73 0,80 0,88 0,92 1,02
q, [KN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obciazenie punktowe B 100 150 200 280 800
5 sop A2 e -} e} e} L aop dlA
B L Lo F=0 |F=p,"F| F =0 [F,=py,"F| F =0 [F=py,*F| F =0 [F=p,*F| F =0 |[F=p,"F,
T [mm] [kN] [KN] [KN] [kN] [kN] [kN] [KN] [KN] [kN] [kN]
e 300 0,59 0,56 0,88 0,84 1,11 1,06 1,29 1,24 1,45 1,39
J,;F 500 0,39 0,37 0,60 0,58 0,79 0,75 0,94 0,90 1,08 1,03
i : X 700 0,29 0,28 0,46 0,44 0,61 0,58 0,74 0,71 0,86 0,83
k] E 900 0,23 0,22 0,37 0,35 0,50 0,48 0,61 0,59 0,72 0,69
1100 0,19 0,18 0,31 0,30 0,42 0,40 0,52 0,50 0,61 0,59
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obciazenie dla odcinka L.
2 obciazenia punktowe B 100 150 200 280 800
2 aop 020 F, 4p dla .} 2 aop 0120 F, ap dla
B |, L ] Lo F=0 |[F=p,"F| F =0 [F,=py,*F| F =0 [F=y,*F| F =0 [F=y,*F| F =0 |[F=p,"F,
w2 w2 | [mm] [KN] [KN] [KN] [KN] [kN] [kN] [KN] [kN] [kN] [KN]
F, E 300 0,37 0,35 0,53 0,51 0,65 0,63 0,75 0,72 0,83 0,80
| L L,I,:( J/,Ii 500 0,25 0,24 0,37 0,36 0,48 0,46 0,57 0,54 0,64 0,62
| SSe e 700 0,19 0,18 0,29 0,28 0,38 0,36 0,46 0,44 0,52 0,50
' ' 900 | 0,45 | 014 | 024 | 023 | 031 | 030 | 038 | 0,36 | 044 | 042
1100 0,13 0,12 0,20 0,19 0,27 0,26 0,33 0,31 0,38 0,37
F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L i L/2; F, [kN] jako zmienne obciazenia dla odcinkow L i L/2.
3 obciazenia punktowe B 100 150 200 250 800
2 aop 02 e -} e} 2 aop 0120 e -}
B L Lo F=0 [F=p,"F| F =0 [F,=py,"F| F =0 [F=py,*F| F =0 [F=p,*F| F =0 |[F=p,*F,
L3, L3, L3 [mm] [kN] [KN] [KN] [KN] [kN] [kN] [KN] [KN] [kN] [kN]
E E E 300 0,27 0,25 0,38 0,36 0,46 0,45 0,53 0,51 0,58 0,56
| J‘/Ii L,I; l/,li 500 0,18 0,17 0,27 0,26 0,35 0,33 0,41 0,39 0,46 0,44
: 700 0,14 0,13 0,21 0,20 0,28 0,26 0,33 0,32 0,38 0,36
i 900 0,11 0,11 0,17 0,17 0,23 0,22 0,28 0,27 0,32 0,31
1100 0,09 0,09 0,15 0,14 0,20 0,19 0,24 0,23 0,28 0,27

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L, 2°L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L, 2*L/3 i L/3.

Wspdiczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Konsola nos$na F80 - Mocowanie sitowe

Lista materiatowa
1 x konsola no$na TKO F 80
1 x zestaw montazowy MS 5P M12 S

L 9, gop. A CH

[mm] [kN/m] [kN]
300 54,99 16,50
500 28,59 14,30
700 14,59 10,21

= q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obciazenie punktowe F, o, dla
L L F.=0 Fo=H"F,

1 [mm] [kN] [kN]

7 300 11,91 7,40

J/E( 500 7,15 4,44

: 700 5,04 3,17

F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L

|-U2

Fz, dop dla
L F,=0 Fe=u"F,
[mm] [kN] [kN]
300 7,94 4,93
500 4,77 2,96
700 3,40 2,11

F, [kN] jako obciazenia state dla odcinkow L i L/2; F [kN] jako zmienne ob

cigzenia dla odcinkdw L i L/2.

Fz, dop dla
L F.=0 Fe=u"F,
[mm] [kN] [kN]
300 5,96 3,70
500 3,57 2,22
700 2,55 1,58

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinka L, 2L/3 i L/3;
F, [kN] jako obcigzenia zmienne dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3.

Wspditczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugiecie L/100.

13

Informacje techniczne



Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 80

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Konsola nosna F 80 b) kotwienie

Lista materiatowa

1 x konsola nogna TKO F 80
4 x kotwa VMZ-A (M12/125))

Min, 135 Min,

-

Min,
200 mm

170
mm

Min,
500 mm

mm l___‘Z{ZN:N‘\‘M‘\‘\

Yoy

'/ Przestrzegaé min.
'~ grubosci konstrukcji
" oraz odstepéw od

" krawedzi

Lmax qz‘ dop. Fz (qz dop. * L)
[mm] (kN/m] kN]
300 42,31 12,69
500 21,76 10,88
700 13,61 9,52
"“::,-" a, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obciazenie punktowe o 2
L L F=0 Fo=uF,
'—‘ [mm] [kN] (kN]
N £ 300 10,16 10,16
el L/E( 500 7,37 7,37
; 700 4,44 4,44

F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigze

nie dla odcinka L

L2

2 obciagzenia punktowe

L
L2

E &
s s

FZ‘ dop dla
Lo F.=0 Fo=u"F,
[mm] [kN] [kN]
300 5,64 5,64
500 4,62 4,62
700 3,18 3,18

F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinkow L i L/2; F [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow L i L/2.

E

3 obciagzenia punktowe

L N
} L3, L3 usl

E

[Sul

FZ‘ dop dla
Lmax F.=0 F. = uo* F,
[mm] [kN] [kN]
300 3,01 3,01
500 3,24 3,24
700 2,44 2,44

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinka L, 2°L/3 i L/3;
F, [kN] jako obcigzenia zmienne dla odcinkéw L, 2*1L/3 i L/3.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Profil nosny TP F 100

Pojedynczy profil pod obciazeniem statycznym
Uwzgledniono wage wtasna profili

Obciazenie state

Lo 9, aop. R
[mm] [KN/m] [kN]
1000 70,50 70,50
q, 2000 17,53 35,06
LTI 3000 537 16,11
: ! 4000 2,27 9,06
FaN £ 5000 1,16 5,80
L t J 6000 0,67 4,03
q, [kN/m] jako obcigzenie state przez L
1 obcigzenie punktowe L. .
[mm] [kN]
1000 35,30
lFZ 2000 17,50
3000 10,10
s é: 4000 5,70
L L | 5000 3,60
6000 2,50
F,[kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L/2.
2 obcigzenia punktowe L. .
[mm] [kN]
L3 , LB 1000 26,40
g g 2000 13,10
1 1 3000 5,90
I/_\ Q: 4000 3,30
[ L ] 5000 2,10
6000 1,50
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L/3 oraz 2*L/3.
3 obcigzenia punktowe L. Fon
[mm] [kN]
L4 L4 L4 1000 17,60
E & g 2000 8,80
1 l l 3000 4,20
k | 4000 2,40
T L -|é 5000 1,50
6000 1,10

F, [kN] jako obcigzenia state w odleglosci L/4, L/2 oraz 3*L/4.

Maks. ugiecie L/200.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja wsporcza ,,L” F 100

Lista materiatowa

1 x uchwyt WBD F 100

1 x profil nogny TP F 100

1 x konsola AK F 100

8 x wkret ksztattowy FLS F

300 500 700 900 1100
; Lo | @D 4o |F@"D| o |F@D] a4 |FLGQ"U]| g |FGQ"D
[mm] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN]
‘:’ 1000 18,91 5,67 7,70 3,85 4,08 2,86 2,48 2,24 1,65 1,81
- 1500 16,01 4,80 6,55 3,28 3,48 2,44 2,12 1,91 1,40 1,55
2000 13,88 4,16 5,70 2,85 3,03 2,12 1,85 1,66 1,22 1,34
2500 12,25 3,67 5,04 2,52 2,68 1,88 1,63 1,47 1,08 1,18
L q, [kN/m] jako obciazenie state dla odcinkéw L; maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/100.
1 obcigzenie punktowe L 800 500 700 900 1100
4. aop dla 4 aop 0120 4. aop dlA 4. aop dla 4 aop A2
f H. o F=0 |F,=p,"F| F =0 |F =uy,*F| F,=0 |F=p,*F| F =0 [F=p,“F,| F =0 |F =p,*F,
: [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
T 0 1000 3,20 3,20 2,05 2,05 1,48 1,48 1,14 1,14 0,91 0,91
1500 2,72 2,72 1,75 1,75 1,27 1,27 0,98 0,98 0,78 0,78
2000 2,37 2,37 1,53 1,53 1,11 1,11 0,85 0,85 0,68 0,68
2500 2,09 2,09 1,36 1,36 0,98 0,98 0,76 0,76 0,60 0,60
F, [kN] jako obciazenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinka L.
2 obciazenia punktowe Lo 300 500 700 900 1100
e} 2 aop dla e} e} F, ap dla
Hox F=0 |F=y,*F| F=0 |F,=y,*F,| F =0 |F =y, *F| F=0 [F =y, *F| F =0 |F=yp,*F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
1000 2,07 2,03 1,35 1,35 0,98 0,98 0,76 0,76 0,61 0,61
1500 1,75 1,75 1,15 1,15 0,84 0,84 0,65 0,65 0,52 0,52
2000 1,52 1,52 1,00 1,00 0,73 0,73 0,57 0,57 0,46 0,46
2500 1,35 1,35 0,89 0,89 0,65 0,65 0,50 0,50 0,40 0,40
F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L i L/2; F, [kN] jako zmienne obciazenia dla odcinkow L i L/2.
Lo 300 500 700 900 1100
e} L aop 012 e} 2 a0p dla L aop dl2
Hmax Fx:O Fx:uo*Fz Fx:O Fx:UO*Fz Fx:O Fx:uO*Fz Fx:O Fx:uO*Fz Fx:O Fx:uO*Fz
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
1000 1,51 1,44 0,99 0,99 0,73 0,73 0,56 0,56 0,45 0,45
1500 1,28 1,27 0,85 0,85 0,62 0,62 0,48 0,48 0,39 0,39
2000 1,12 1,12 0,74 0,74 0,54 0,54 0,42 0,42 0,34 0,34
2500 0,99 0,99 0,65 0,65 0,48 0,48 0,37 0,37 0,30 0,30

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L, 2°L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinkow L, 2°L/3 i L/3

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozycji stojace;.
Wspdtczynnik tarcia = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Wspornik ,,7” F 100

Lista materiatowa

1 x uchwyt WBD F 100

2 x profil nosny TP F 100

1 x adapter czotowy STA F 100
12 x wkret ksztattowy FLS F

07/2018

Hoe 9%, cop. F, @, 1M
[mm] [kN/m] [kN]
1000 13,98 13,98
1500 13,92 13,92
2000 13,86 13,86
2500 13,80 13,80
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L;
L = 1100 mm.
F, ap dla
H, o F. =0 Fo=u,"F,
[mm] [kN] [kN]
1000 12,85 7,68
1500 12,80 4,53
2000 12,74 3,07
2500 12,69 2,24

F, [kN] jako state obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obcigzenie;

Srodkowe doprowadzenie obcigzenia dia planowego mimosrodu + 50 mm.

F, ap dia
Hmax Fx:O Fx:uO*Fz
(mm] [kN] [kN]
1000 6,98 4,36
1500 6,95 2,53
2000 6,92 1,70
2500 6,89 1,24
F, [kN] jako state obcigzenia; F, [kN] jako zmienne obcigzenia;
L, = 1100 mm.
F, ap dia
H o F.=0 Fo=u,"F,
[mm] [kN/m] [kN]
1000 4,65 2,91
1500 4,63 1,69
2000 4,61 1,13
2500 4,59 0,82

F, [kN] jako state obciazenia; F, [kN] jako zmienne obcigzenia;

L. = 1100 mm.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sif tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/150.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja ramowa F 100

Lista materiatowa

2 x uchwyt WBD F 100
3 x profil nosny TP F 100

2 x adapter czotowy STA F 100
24 x wkret ksztattowy FLS F

Obciqienie state Lo 1500 2000 2500 3000 3500 4000
T Hio | %op, [P @D Ao [F @7 D] Ao |Fo (@7 D] Ao [Py (6,7 D] e [P (@7 D) 0 |F, (@70
i mm] | kN/m]| kN | [kN/m]|  [kN] [ [kN/m]| kN] [ [kN/m]| KN] [ KN/m] | RN] | KN/m] | [KN]
S 1500 | 16,48 | 24,72 (12,29 | 24,57 | 9,75 | 24,38 | 6,23 | 18,70 | 4,18 | 14,63 | 2,94 | 11,78
* : 2000 (16,42 | 24,63 | 12,23 | 24,46 | 9,70 | 24,24 | 6,16 | 18,49 | 4,13 | 14,47 | 2,91 | 11,64
ﬁ 2500 | 16,38 | 24,57 | 12,18 | 24,37 | 9,65 | 24,12 | 6,10 | 18,29 | 4,09 | 14,31 | 2,88 | 11,51
: 3000 | 16,33 | 24,50 |12,14| 24,28 | 9,55 | 23,88 | 6,04 | 18,11 | 4,05 | 14,17 | 2,85 | 11,40
A L 3500 | 16,31 | 24,46 |12,13| 24,25 | 9,46 | 23,65 | 5,98 | 17,94 | 4,01 | 14,04 | 2,82 | 11,29
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obciaienie punktowe L 1500 2000 2500 3000 3500 4000
a0 I8 L a0 dl2 L aop dlA L aop Al L aop dl2 4 a0 dI2
e H. \|F, =0|F,=y,*F|F,=0|F =p,*F|F, =0, =y, *F,|F =0|F,=y,*F|F,=0|F =p,"F|F,=0|F =y, *F,
E [mm] | [kN] [kN] [kN] (KN] (kN] (kN] (kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
3 1500 24,61, 8,39 |19,50, 8,39 |15,77| 8,23 [11,76| 8,23 |9,41| 8,09 |7,28| 6,94
* E 2000 |24,51| 6,33 |19,43| 6,24 (15,62 6,24 (11,65 6,15 |9,02| 6,07 (7,21 | 6,07
g _ 2500 |24,39| 5,21 [19,34| 5,15 (15,48 5,09 |11,54| 5,09 894 | 5,03 |7,14| 4,98
: 3000 |24,36| 4,33 |19,26| 4,29 (15,35 4,25 (11,44 4,21 |8,86| 4,21 |7,08| 4,17
= 3500 |24,33| 3,75 |19,20, 3,75 (15,23, 3,72 (11,35 3,68 |8,79| 3,66 |7,02| 3,63
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L/2; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L/2.
2 obciqienia punktowe Lo 1500 2000 2500 3000 3500 4000
F, ap dla F, ap dla e} . aop dIA 4 aop dI2 4 aop dI2
[ H. \|F,=0|F =y,“F,|F,=0|F =y,*F,|F,=0|F =y,*F,F, =0|F =y, *F,[F,=0|F =y, *F,[F, =0|F =y, *F,
E [mm] | [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
- ﬁ 1500 |12,32| 4,16 |12,22| 4,13 |9,29| 4,10 |696| 4,06 |541| 4,03 |4,33| 3,98
if 2000 (12,27| 3,18 |12,15 3,16 |9,19| 3,14 |6,89| 3,12 |535| 3,09 |4,28| 3,06
il 2500 12,23| 2,58 [12,11] 2,57 |9,10| 2,55 |6,82| 253 |530| 251 |4,24| 2,49
; 3000 |12,21| 2,17 [12,05| 2,16 |9,02, 2,15 |6,76| 2,43 |525| 2,12 |4,20| 2,10
. 3500 |12,19| 1,87 (12,03 1,86 894, 186 |6,70| 1,84 |520| 1,83 |4,16| 1,82

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow 2L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obciazen

ia dla odcinkow 2*1./3 i L/3

3 obciazenia punktowe

LA L4, L4 L4

& &

20D S ST e S O 0|

Lo 1500 2000 2500 3000 3500 4000
a0 dl2 F, ap dla L aop dl2 L aop Al L aop dl2 F, wp dla
H. \|F,=0F =y,*F|F =0|F =u,*F|F =0|F =y *F|F =0|F =p,*F |F, =0F =y, *F|F =0F =p,*F,
[mm] | [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
1500 | 8,22 | 2,77 |8,16| 2,75 |6,62| 2,73 |4,97| 2,71 3,87 | 269 |3,11| 2,66
2000 | 8,19 | 2,12 |8,11| 2,41 |6,55| 2,10 |4,92| 2,08 |3,83| 2,06 |3,07| 2,05
2500 |8,16| 1,72 |808| 1,71 |6,48, 1,70 |4.87| 1,69 |3,79| 1,68 |3,04| 1,66
3000 | 8,14| 145 805, 1,44 |642| 143 483 142 |3,76| 1,41 | 3,01 1,40
3500 |8,43| 1,25 |8,03| 1,24 6,37 | 1,24 |4,79| 1,283 |3,72| 1,22 298| 1,21

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow 3*L/4, L/2 i L/4; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw 3*L/4, L/2 i L/4.

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozycji stojacs.
Wspotczynnik tarcia y, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/200.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Belka F 100, pozioma

Lista materiatowa
1 x profil nogny TP F 100
2 x klamra taczaca SB F 100-40

B 100 150 200 250 300
Lo Qoo |7 @70 A |F. @D a4 |F, @D . |F, @ D] d,4 |F @D
[mm] | [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN]
B 4 L 300 14,39 4,32 20,42 6,13 24,82 7,45 28,17 8,45 30,81 9,24
500 5,64 2,82 8,38 419 | 10,53 | 5,26 | 12,27 | 6,13 | 13,70 | 6,85
) 9 700 3,02 2,12 4,62 3,23 5,93 4,15 7,03 4,92 7,96 5,58
2 &-‘[ I I I I l 900 1,88 1,69 2,93 2,64 3,82 3,44 4,59 4,13 5,26 4,73
: : 1100 1,28 1,41 2,02 2,22 2,67 2,94 3,24 3,56 3,74 4,12
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obciazenie punktowe B 100 150 200 250 800
F, &, dia L 4 dla F, op dla F, &, dla F, o, dla
[ F =0 |F,=u‘F| F,=0 |F=p*F| F,=0 |F,=pSF| F =0 |F =y*F| F,=0 [F =p F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
B - L 300 2,36 1,12 3,51 1,67 4,43 2,10 5,17 2,45 5,79 2,75
500 1,55 | 0,74 | 2,41 1,14 | 3,14 | 1,49 | 3,77 | 1,79 | 432 | 2,05
E’F 700 1,16 0,55 1,83 0,87 2,43 1,15 2,96 1,41 3,44 1,63
= £ X 900 0,92 0,44 1,48 0,70 1,98 0,94 2,44 1,16 2,86 1,36
: 1100 0,77 0,36 1,24 0,59 1,67 0,79 2,08 0,99 2,45 1,16
F_[kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.
2 obciazenia punktowe B 100 150 200 250 800
L oo A F. o, da F, op dla F, &, dla L o il
Lo F=0 |[F,=u‘F| F=0 |F=p*F| F,=0 |F,=p,SF| F =0 |F =py*F| F =0 |F =p F,
[mm] [kN] [kN] [KN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
B L 300 1,46 0,69 2,12 1,01 2,62 1,24 3,01 1,43 3,32 1,57
Lz , Uz 500 0,98 0,47 1,50 0,71 1,92 0,91 2,27 1,08 2,57 1,22
R 700 | 0,74 | 0,35 | 1,16 | 0,55 | 1,51 | 0,72 | 1,82 | 0,86 | 2,09 | 0,99
A A J/@ JJ'? 900 | 0,60 | 028 | 094 | 045 | 1,25 | 059 | 1,52 | 0,72 | 1,76 | 0,84
: : 1100 0,50 0,24 0,79 0,38 1,06 0,50 1,30 0,62 1,53 0,72
F, [kN] jako obcigzenia stafe dla odcinkéw L i L/2; F_ [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L i L/2.
3 obciazenia punktowe B 100 150 200 250 300
2 aop 0120 F, 4p dla F, s dla e} e}
Lo F=0 [F =y F| F,=0 |F,=pSF| F =0 |F=p*F| F =0 [F=p'F| F =0 |F =y F,
5 . [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
T U3 L3 U3- 300 1,06 0,50 1,52 0,72 1,86 0,88 2,12 1,00 2,33 1,10
E EE 500 0,72 0,34 1,08 0,52 1,38 0,65 1,62 0,77 1,82 0,87
1;,: J,;F J;F 700 0,55 0,26 0,84 0,40 1,10 0,52 1,31 0,62 1,50 0,71
g R kel T4kl 7ty 900 | 044 | 021 | 069 | 033 | 091 | 043 | 1,10 | 052 | 1,27 | 061
' 1100 | 0,37 0,18 0,58 0,28 0,78 0,37 0,95 0,45 1,11 0,53

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L, 2*L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L, 2*L/3 i L/3.

Wspotczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugigcie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Belka F 100, pionowa

IS

Lista materiatowa
1 x profil nosny TP F 100
2 x klamra taczaca SB F 100-40

Obciazenie state B 100 150 200 250 300
L Gap. |F: @D Ay | @D 9o [F@D o |FO@Q7D a4 |F@"YH
B | L (mm] | [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [KN/m] [KN] [kN/m] (kN
300 3,21 0,96 4,46 1,34 5,34 1,60 5,99 1,80 6,49 1,95
500 1,36 0,68 1,98 0,99 2,47 1,23 2,86 1,43 3,17 1,58
700 0,75 0,52 1,13 0,79 1,44 1,00 1,69 1,18 1,91 1,34
900 0,47 0,43 0,73 0,65 0,94 0,85 1,12 1,01 1,28 1,15
1100 0,33 0,36 0,51 0,56 0,67 0,73 0,80 0,88 0,92 1,02
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obciazenie punktowe B 100 150 200 250 800
F. o da F . da F . da F. &, dla F, o dia
5 . L. F =0 |F=y F| F =0 |F,=uF| F =0 |F,=u F| F,=0 |[F,=p*F| F,.=0 |F =pF,
T [mm] [KN] [kN] [KN] [kN] [KN] [kN] [KN] [KN] [kN] (KN]
£ 300 0,59 0,56 0,88 0,84 1,11 1,06 1,29 1,24 1,45 1,39
l;F 500 0,39 0,37 0,60 0,58 0,79 0,75 0,94 0,90 1,08 1,03
T b g 700 | 0,29 | 028 | 046 | 044 | 061 | 058 | 0,74 | 0,71 | 0,86 | 083
i 3= ' 900 | 0,23 | 022 | 037 | 035 | 050 | 048 | 061 | 059 | 0,72 | 0,69
1100 0,19 0,18 0,31 0,30 0,42 0,40 0,52 0,50 0,61 0,59
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.
2 obciazenia punktowe B 100 150 200 250 800
S s dla 2 aop 012 F. o dia F, 4p dla F, & dia
B L L F =0 |F=y F| F =0 |F,=uF| F =0 |F,=p F| F,=0 |F,=p*F| F,.=0 |F =pF,
Tz Uz [mm] [KN] [kN] [KN] [KN] [KN] [KN] [kN] [KN] [kN] [KN]
' “Fz -Fz 300 | 037 | 035 | 053 | 051 | 065 | 063 | 0,75 | 0,72 | 0,83 | 0,80
J/E( J/E( 500 0,25 0,24 0,37 0,36 0,48 0,46 0,57 0,54 0,64 0,62
;' s '1 _ 700 | 0,49 | 0,48 | 0,29 | 0,28 | 0,38 | 0,36 | 0,46 | 0,44 | 0,52 | 0,50
- d 900 0,15 0,14 0,24 0,23 0,31 0,30 0,38 0,36 0,44 0,42
1100 0,13 0,12 0,20 0,19 0,27 0,26 0,33 0,31 0,38 0,37
F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L i L/2; F_[kN] jako zmienne obciazenia dla odcinkow L i L/2.
3 obciazenia punktowe B 100 150 200 280 800
S s dla 2 aop 012 F. o dia F, 4 dla F, 4 dia
B L L. F =0 |F,=y F| F =0 |F,=uF| F =0 |F,=p F| F,=0 |[F,=p*F| F,=0 |F =pF,
U3 U3 L3 [mm] [KN] [kN] [KN] [KN] [KN] [KN] [KN] [KN] [kN] [KN]
' “Fz _Fz ‘Fz 300 | 0,27 | 0,25 | 0,38 | 0,36 | 046 | 045 | 053 | 051 | 0,558 | 0,56
J‘/E l/E‘ J‘/E 500 0,18 0,17 0,27 0,26 0,35 0,33 0,41 0,39 0,46 0,44
d 700 0,14 0,13 0,21 0,20 0,28 0,26 0,33 0,32 0,38 0,36
900 0,11 0,11 0,17 0,17 0,23 0,22 0,28 0,27 0,32 0,31
1100 0,09 0,09 0,15 0,14 0,20 0,19 0,24 0,23 0,28 0,27

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L, 2*L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugigcie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Konsola nosna F100 - Mocowanie sitowe

Lista materiatowa
1 x konsola nogna TKO F 100
1 x zestaw montazowy MS 5P M12 S

Lmax qz. dop. Fz (qz‘ dop. - L)
[mm] [kN/m] [kN]
300 54,99 16,50
500 28,59 14,30
700 14,59 10,21
900 8,83 7,94
1100 5,91 6,50
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
F, ap dla

Lmax Fx:O Fx:uO*Fz
[mm] [kN] [kN]
300 11,91 7,40
500 7,15 4,44
700 5,11 3,17
900 3,97 2,47
1100 3,25 2,02

F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.

Fz, dop dla
Lo F.=0 Fo=u,"F,
[mm] [kN] [kN]
300 7,94 4,93
500 4,77 2,96
700 3,40 2,11
900 2,65 1,64
1100 2,17 1,34

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L i L/2; F [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L i L/2.

3 obciazenia punktowe

L

U3, U3, L3

F, dop dla
Lo F.=0 Fo=u,"F,
[mm] [kN/m] [kN]
300 5,96 3,70
500 3,57 2,22
700 2,55 1,58
900 1,99 1,23
1100 1,62 1,01

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3; F_ [kN] jako zmienne obcigzenia dla

odcinkéw L i 2*L/3 oraz L/3.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Konsola nosna F 100 b) kotwienie

Min. 135 Min. Min.
200mm__ mm___ 200 mm 200mm__

Lista materiatowa
1 x konsola nogna TP F 100
4 x kotwa VMZ-A (M12/125)

| Przestrzegaé min.
grubosci konstrukcji
~ oraz odstepéw od

"~ krawedzi
Obciazenie state L 9, o, )

[mm] [KN/m] [KN]

L 300 42,31 12,69

500 21,76 10,88

. 9, 700 13,61 9,52
W@ 900 9,41 8,47
] —————— 1100 6,93 7,62

q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.

1 obcigzenie punktowe F. a d2
Lo F.=0 Fo=u"F,
[mm] [kN] [kN]

L 300 10,16 10,16

500 8,02 8,02

N 7 700 6,63 6,63

b L 900 5,33 5,33

| 1100 4,35 4,35

F F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.

2 obcigzenia punktowe F. o dia
L F.=0 Fo=t"F,
L [mm] [kN] [kN]
L2 L2 300 5,64 5,64
500 4,62 4,62
g E
700 3,91 3,91
b _ 900 3,39 3,39
.m.:,. ey 1100 2.90 2.90
! F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L i L/2; F, [kN] jako zmienne obciazenia dla odcinkow L i
L/2.
3 obciazenia punktowe P, ap A8
Lo F,=0 F=b"F,
L L [mm] [kN/m] [kN]
} U3, U3 . L3 l 300 3,91 3,91
. E E E 500 3,24 3,24
l/'l’:‘ l/'l’:‘ l/"’:( 700 2,77 2,77
exzoer iy
S| 900 2,42 2,42
=P 1100 2,15 2,15
| F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L, 2°L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow
L, 2*L/3i /3.

Wspotczynnik tarcia p, = 0,2 dla sif tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Profil nosny TP F 100/160

160
s=4
Pojedynczy profil pod obciazeniem statycznym
Uwzgledniono wage wtasng profili |
Obciazenie state Lo 9, aop F @b
[mm] [kN/m] [kN]
1000 112,43 112,43
9, 2000 35,94 71,89
TR 3000 15,88 47,65
e cecrrmecrra e 4000 7,05 28,19
N A 5000 3,61 18,04
L L | 6000 2,09 12,53

q, [kN/m] jako obcigzenie stafe przez L

1 obciagzenie punktowe

L F, op
[mm] (NI
1000 72,13
2000 35,94
3000 23,82
4000 17,62
5000 11,28
6000 7,83

F, [kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L/2.

2 obciazenia punktowe

Lmax Fz‘ dop
[mm] [N]
1000 54,10
2000 26,96
3000 17,87
4000 10,34
5000 6,62
6000 4,60

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegfosci L/3 oraz 2*L/3.

3 obcigzenia punktowe

L 2,dop
[mm] (NI
1000 36,07
2000 17,97
3000 11,91
4000 7,42
5000 4,75
6000 3,30

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L/4, L/2 oraz 3*L/4.

Maks. ugiecie L/200.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja wsporcza ,,L” F 100/160

PN

\'.

)i

Lista materiatowa

1 x uchwyt WBD F 100/160

2 x profil noény TP F 100/160

2 x katownik WD F 100 140/140
24 x wkret ksztattowy FLS F

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L i L/2; F_ [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow L i L/2.

[ 300 500 700 900 1100
H Gaw. | @D 9 | @D 0u |[F,@"D] G |F @D 9.4 |F @0
mm] | [kN/m] kN [kN/m] kN] [kN/m] kN] [kN/m] kN] [kN/m] kN]
2000 | 23,30 6,99 9,91 4,96 5,40 3,78 3,36 3,02 2,27 2,49
2500 | 21,42 6,43 9,15 4,58 4,99 3,49 3,11 2,79 2,10 2,31
3000 | 19,82 5,94 8,50 4,25 4,64 3,25 2,89 2,60 1,95 2,14
3500 | 18,43 5,53 7,93 3,96 4,33 3,03 2,70 2,43 1,82 2,00
q, [kN/m] jako obcigzenie stafe dla odcinka L.
Lo 300 500 700 900 1100
4. aop dla 4 aop dla 4 aop dl20 4 a0p dl20 F, 4p dla
Hoo F=0 |F=p"F| F=0 |[F,=y F| F=0 |F,=uSF| F=0 |F=p"F| F=0 |F=p"F,
(mm] (kN] [kN] (kN] [kN] (kN] (kN] [kN] (kN] [kN] (kN]
2000 4,04 3,10 2,71 2,711 2,01 2,01 1,58 1,58 1,29 1,29
E 2500 3,72 2,63 2,51 2,38 1,87 1,87 1,47 1,47 1,20 1,20
3000 3,46 2,28 2,34 2,09 1,74 1,74 1,37 1,37 1,12 1,12
3500 3,23 2,02 2,19 1,87 1,63 1,63 1,28 1,28 1,04 1,04
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.
2 obciaienia punktowe L 300 500 700 900 1100
2 aop A2 2 aop 120 e -} L a0 dl20 L aop dl2
H,.. F=0 |F=p*F| F=0 |F,=u'F| F=0 |F,=p’F| F=0 |F=p*F| F=0 |F =y, F,
g Lz L2 [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
- : E £ 2000 2,56 1,62 1,76 1,48 1,32 1,32 1,04 1,04 0,85 0,85
' 3 l/Z'F J‘;F 2500 2,36 1,37 1,62 1,26 1,22 1,170 0,96 0,96 0,79 0,79
3 e :.v.:.:::‘;.,c.\.:. X 3000 2,19 1,18 1,51 1,10 1,13 1,03 0,90 0,90 0,73 0,73
| " 3500 | 2,04 | 1,04 | 1,41 | 098 | 1,06 | 092 | 084 | 084 | 069 | 0,69
1]
3
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

3 obciazenia punktowe Lo 300 500 700 900 1100
F, ap dla e C} F, o dia 5 sop dla 2 aop 012
H o F=0 |F,=u,F| F=0 |F =p*F| F=0 |F=p*F,| F=0 |F=p F| F=0 |F =y F,

[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
2000 1,86 1,10 1,28 1,01 0,96 0,93 0,76 0,76 0,63 0,63
2500 1,71 0,92 1,18 0,86 0,89 0,80 0,71 0,71 0,58 0,58
3000 1,59 0,80 1,10 0,75 0,83 0,70 0,66 0,66 0,54 0,54
3500 1,48 0,70 1,03 0,66 0,78 0,63 0,62 0,59 0,51 0,51

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3; F_ [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3

Lista materiatowa

1 x uchwyt WBD F 100/160

2 x profil nosny TP F 100/160

1 x adapter czotowy STA F 100 — 100/160
20 x wkret ksztattowy FLS F

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozyciji stojace;.

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Wspornik ,,T” F 100/160

Lista materiatowa

1 x uchwyt WBD F 100/160
2 x profil nosny TP F 100/160
2 x katownik WD F 100

24 x wkret ksztattowy FLS F

Hpae 9, gop F,@, 1M
[mm] [kN/m] [KN]
2000 15,89 15,89
2500 15,81 15,81
3000 15,73 15,73
3500 15,65 15,65

q, [kKN/m] jako obcigzenie stafe dla odcinka L.; L, = 1100 mm.

X

F, ap dla
H o F.=0 Fo=u"F,
[mm] (kN] (kN]
2000 15,27 3,35
2500 15,19 2,52
3000 15,11 1,98
3500 15,04 1,61

F, [kN] jako state obciazenie; F, [kN] jako zmienne obciazenie;
obcigzenie usytuowane osiowo + 50 mm.

F, ap dla
Ho. F,=0 Fo=u,"F,
[mm] [kN] [kN]
2000 7,93 1,75
2500 7,89 1,30
3000 7,85 1,02
3500 7,81 0,82

F, [kN] jako state obciazenia; F, [kN] jako zmienne obcigzenia; L = 1100 mm.

X

F, ap dla
H.. F,=0 Fo=u,"F,
[mm] [kN/m] kN]
2000 5,29 1,17
2500 5,26 0,87
3000 5,23 0,68
3500 5,21 0,55

F, [kN] jako state obciazenia; F, [kN] jako zmienne obcigzenia; L = 1100 mm.

Wspdiczynnik tarcia = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/150.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja ramowa F 100/160

Lista materiatowa
2 x uchwyt WBD F 100/160
3 x profil nony TP F 100/160
= 4 x katownik WD F 100
) ‘ 48 x wkret ksztattowy FLS F

07/2018

Lo 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Hoo N\ D [P @7 0] 0, | 0,700, 4 |F, 0,70 0,40 |F, @,°D)] 0,4 |F, @,°D)] 0, 4, F, @,°D
[mm] [[KN/m]| [kN] [[kN/m]| [kN] |[kN/m]|  [kN] [[kN/m]|  [kN] |[kN/m]| [kN] |[kN/m]| [kN]
2000 |26,71| 32,58 (18,80 32,34 14,45 32,07 |11,69| 31,79 | 9,78 | 31,50 | 8,26 | 30,72
2500 |26,49| 32,31 (18,63 32,04 |14,30| 31,74 |11,55| 31,42 | 9,65 | 31,09 | 8,26 | 30,74
3000 |26,29| 32,07 (18,48 31,78 |14,17| 31,45 |11,43| 31,10 | 9,55 | 30,74 | 8,16 | 30,36
3500 |26,11| 31,85 (18,34 31,54 14,05 31,19 |11,33| 30,82 | 9,45 | 30,43 | 8,07 | 30,03
4000 |25,94| 31,64 |18,21| 31,32 |13,95| 30,96 |11,24| 30,58 | 9,37 | 30,18 | 7,93 | 29,51
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
L 1500 2000 2500 3000 3500 4000
F. 40p dla F, op dla F. 4 dla F. 40p dla F. op dla F. 40p dla
H o F=0F =y, F|F=0|F =y F|F=0|F =y F|F=0F =y F|F=0|F =y F|F=0F =uy"F,
[mm] | [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
2000 |32,52| 7,96 (32,21 7,93 |31,76| 7,88 |27,97| 7,83 |24,47| 7,78 |21,81| 7,57
2500 132,23| 6,47 (31,89 6,44 |31,51| 6,40 |27,81| 6,36 |24,33| 6,32 |21,67| 6,22
3000 [31,97| 5,44 (31,61 542 (31,17 5,39 |27,65 5,37 |24,18| 5,30 |21,54| 5,17
3500 |31,75| 4,60 (31,36| 4,58 [30,89| 4,54 |27,49| 4,49 (24,04 4,43 |21,42| 4,35
4000 (31,52| 3,87 |31,11| 3,85 |30,64 3,83 |27,33| 3,80 |23,90| 3,76 (21,29 3,69
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L/2; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L/2.
2 obciaienia punktowe L 1500 2000 2500 3000 3500 4000
F. 40p dla F, op dla F. 4o dla F. 40p dla F. ap dla F. 40p dla
H o F=0F =y, F|F=0|F =y F|F=0|F =y F|F=0F =y F|F=0|F =y F|F=0F =uy"F,
% | 3 ) om] | N[ N[ RN ] N [ N | N [N | kN kN[ N | RN kg
H 2000 |16,27| 3,98 [16,13| 3,97 |15,98/ 3,95 (15,81 3,93 (15,38 3,90 [13,71| 3,88
- n 2500 |16,14| 3,23 (15,98 3,22 (15,80 3,21 |15,61| 3,19 |1541| 3,17 |13,49 3,15
“, 3000 [16,01| 2,72 (15,84| 2,71 |15,65 2,70 (15,44 2,69 |15,22| 2,67 (13,29 2,61
} 3500 (15,90 2,30 |(15,72| 2,29 |15,51| 2,28 |15,29| 2,26 |15,06| 2,23 |13,10, 2,19
] g L 4000 (15,79| 1,93 |15,60/ 1,93 |15,39| 1,92 |15,16] 1,91 |14,91| 1,89 |12,92) 1,87

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw 2*L/3 i L/3; F_ [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow 2*L/3 i L/3
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

3 obciazenia punktowe

Lo 1500 2000 2500 3000 3500 4000
F, 4, da s, da F, ., dia F, ., da F, ., da F, . da

How \|F,=0F, =, F|F =0 = FF,=0F, =u F|F=0F,=u F/F=0[F =u, ' F|/F =0F, =, F,
(mm] | KNJ | [kN] | [KN] | kND | [kN] | [KNJ RN | KN KND | RNT | KNT | RN]
2000 |10,85| 2,66 (10,76 2,64 10,66/ 2,63 (10,53 2,62 |10,44| 2,61 |9,52| 2,59
2500 |10,76| 2,16 (10,66 2,15 10,55/ 2,14 |10,43, 2,13 |10,30| 2,12 | 9,64 | 2,10
3000 |10,68 1,82 (10,57 1,81 10,45 1,80 (10,32 1,79 (10,18 1,78 | 9,49 | 1,75
3500 (10,61| 1,53 |10,49| 1,53 |10,36| 1,52 [10,22| 1,51 |10,07| 1,49 |9,35| 1,47
4000 |10,54| 1,29 |10,41| 1,29 10,28 1,28 [10,13| 1,27 | 9,97 | 1,26 | 9,22 | 1,25

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw 3*L/4, L/2 i L/4; F [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw 3*L/4, L/2

iL/4.

Do montazu z STA F 100 — 100/160 trzeba zredukowac¢ F, o F,.

Wspotezynnik redukeii F, [%]
F, a0 dla
L (mm) F=0 F,=02"F,
2000 -30% 0%
2500 -38% 0%
3000 -45% 0%
3500 -53% 0%
4000 -60% 0%

Lista materiatowa

2 x uchwyt WBD F 100/160
3 x profil nosny TP F 100/160
2 x adapter czotowy STA F 100 — 100/160
24 x wkret ksztattowy FLS F

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozyciji stojace;.
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sif tarcia w kierunku osi rury. Maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/200.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Belka F 100/160, pozioma

>

Lista materiatowa
1 x profil nosny TP F 100/160
2 x klamra faczaca SB F 100/160-40

B 100 150 200 250 300

Lo Qop | 0,70 A, |F, @D a4 |F, @ D 9.4 |F @D a4, |F @D
[mm] | [kN/m] [kN] [KN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN]
300 14,39 4,32 20,42 6,13 24,82 7,45 28,17 8,45 30,81 9,24
500 5,64 2,82 8,38 4,19 10,53 5,26 12,27 6,13 13,70 6,85

700 3,02 2,12 4,62 3,23 5,93 4,15 7,03 4,92 7,96 5,58

900 1,88 1,69 2,93 2,64 3,82 3,44 4,59 4,13 5,26 4,73

1100 1,28 1,41 2,02 2,22 2,67 2,94 3,24 3,56 3,74 4,12

q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.

1 obciazenie punktowe

B 100 150 200 250 300
L, dla F, o, dia F, o, dia F, 4, dia F, 4, dia
Lo F=0 |F=K"F] =0 F=u'F F=0 [F=u'F) F=0 [F=u"F] F=0 F=u"F
ml | KN] [KN] KN] kN] KN] (kN] KN] kN] [kN] KN]

300 | 2,36 | 1,12 | 351 | 1,67 | 443 | 2,10 | 517 | 245 | 579 | 2,75

500 1,55 0,74 2,41 1,14 3,14 1,49 3,77 1,79 4,32 2,05

700 1,16 0,55 1,83 0,87 2,43 1,15 2,96 1,41 3,44 1,63

900 0,92 0,44 1,48 0,70 1,98 0,94 2,44 1,16 2,86 1,36

1100 0,77 0,36 1,24 0,59 1,67 0,79 2,08 0,99 2,45 1,16

F,[kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.

B 100 150 200 250 300
z, doy dla z, doy dla z, doj dla z, doj dla z, doj dla
L, F=0 [F=b'F| F=0 |F=u'F| F=0 F=u'F| F=0 |F=p"F) F=0 [F=u'F
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]

300 1,46 0,69 2,12 1,01 2,62 1,24 3,01 1,43 3,32 1,57

500 0,98 0,47 1,50 0,71 1,92 0,91 2,27 1,08 2,57 1,22

700 0,74 0,35 1,16 0,55 1,51 0,72 1,82 0,86 2,09 0,99

900 0,60 0,28 0,94 0,45 1,256 0,59 1,52 0,72 1,76 0,84

1100 | 0,50 0,24 0,79 0,38 1,06 0,50 1,30 0,62 1,53 0,72

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L i L/2; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow L i L/2.

3 obciazenia punktowe

B L _
U3, L3, U3

B 100 150 200 250 300
F, ., da F, ., da F, ., da F, ., da F, .., da
Lo F=0 |[F=n"F F=0 F=u'F| F=0 F=u"F] =0 |[F=u"F) F=0 F=u"F

[mm] [kN] (kN] [kN] [kN] (kN] [kN] (kN] [kN] (kN] [kN]

300 1,06 0,50 1,52 0,72 1,86 0,88 2,12 1,00 2,33 1,10

500 0,72 0,34 1,08 0,52 1,38 0,65 1,62 0,77 1,82 0,87

700 0,55 0,26 0,84 0,40 1,10 0,52 1,31 0,62 1,50 0,71

900 0,44 0,21 0,69 0,33 0,91 0,43 1,10 0,52 1,27 0,61

1100 0,37 0,18 0,58 0,28 0,78 0,37 0,95 0,45 1,11 0,53

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L, 2*1/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L, 2*1/3 i L/3.

Wspdtczynnik tarcia p,= 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury. Maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Belka F 100/160, pionowa

Lista materiatowa
1 x profil nosny TP F 100/160
2 x klamra taczaca SB F 100/160-40

B 100 150 200 250 300
Lo Qg |F @] Ay |F @D a4 |F@°D] g, |FE@°0 q. [FG"D
B, L mm] | [kN/m] kN] [kN/m] kN] [kN/m] kN] [kN/m] kN] [kN/m] kN]
300 3,21 0,96 4,46 1,34 5,34 1,60 5,99 1,80 6,49 1,95
500 1,36 0,68 1,98 0,99 2,47 1,23 2,86 1,43 3,17 1,58
700 0,75 0,52 1,13 0,79 1,44 1,00 1,69 1,18 1,91 1,34
900 0,47 0,43 0,73 0,65 0,94 0,85 1,12 1,01 1,28 1,15
1100 0,33 0,36 0,51 0,56 0,67 0,73 0,80 0,88 0,92 1,02
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obciazenie punktowe B 100 150 200 250 300
L a0p dla L aop dla e -} F, ap dla F, 4 dia
Lo F=0 |F,=p"F| F=0 |[F,=p F| F=0 |F,=pSF| F=0 |F=p"F| F=0 [F=p"F,
B L [mm] [kN] [kN] [kN] [KN] [kN] [KN] [KN] [kN] [KN] [kN]
300 0,59 0,56 0,88 0,84 1,11 1,06 1,29 1,24 1,45 1,39
B 500 0,39 0,37 0,60 0,58 0,79 0,75 0,94 0,90 1,08 1,03
" [ l/'i 700 0,29 0,28 0,46 0,44 0,61 0,58 0,74 0,71 0,86 0,83
' - = : 900 0,23 0,22 0,37 0,35 0,50 0,48 0,61 0,59 0,72 0,69
I | 1100 0,19 0,18 0,31 0,30 0,42 0,40 0,52 0,50 0,61 0,59
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.
2 obciazenia punktowe B 100 150 200 250 800
4 a0p dla L qop dl20 L aop 012 4 aop dl2 Se i}
Lo F=0 |F,=p"F| F=0 |[F,=y F,| F=0 |F =pSF,| F=0 |F=p’F| F=0 [F=p"F,
B L [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
300 0,37 0,35 0,53 0,51 0,65 0,63 0,75 0,72 0,83 0,80
500 0,25 0,24 0,37 0,36 0,48 0,46 0,57 0,54 0,64 0,62
700 0,19 0,18 0,29 0,28 0,38 0,36 0,46 0,44 0,52 0,50
900 0,15 0,14 0,24 0,23 0,31 0,30 0,38 0,36 0,44 0,42
1100 0,13 0,12 0,20 0,19 0,27 0,26 0,33 0,31 0,38 0,37
F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L i L/2; F_[kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow L i L/2.
3 obciazenia punktowe B 100 150 200 250 300
a0 dl2 4 aop dl20 4 aop 012 e -} a0 dl2
Lo F=0 |F=p"F| F=0 |[F,=p F| F=0 |F,=uSF| F=0 |F=p"F| F=0 [F =y F,
B L | [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
LB LB L3 30 | 027 | 025 | 0,38 | 0,36 | 046 | 045 | 053 | 0551 | 0,58 | 0,56
E R & 500 | 0,18 | 0,17 | 0,27 | 0,26 | 035 | 0,33 | 041 | 039 | 046 | 044
1 J/"::( l/E( J‘/E( 700 0,14 0,13 0,21 0,20 0,28 0,26 0,33 0,32 0,38 0,36
, 900 0,11 0,11 0,17 0,17 0,23 0,22 0,28 0,27 0,32 0,31
1100 0,09 0,09 0,15 0,14 0,20 0,19 0,24 0,23 0,28 0,27

F_[kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L, 2°L/3 i L/3.

Wspdtczynnik tarcia py = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Konsola nosna F 100/160 - Mocowanie sitowe

Lista materiatowa
1 x konsola nogna TKO F 100/160
1 x zestaw montazowy MS 5P M12 S

Lo 9, dop F, (q,"0
[mm] [KN/m] [kN]
300 47,89 14,37
500 36,39 18,20
700 18,57 13,00
900 11,23 10,11
1100 7,52 8,27
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obcigzenie punktowe F. e dl@

[ F, =0 Fo=u,"F,
[mm] [kN] [kN]
300 15,16 9,35
500 9,10 5,61
700 6,50 4,01
900 5,05 3,12
1100 4,14 2,55

F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.

2 obciazenia punktowe

FZ' w0p dia
Lo F.=0 Fo=u,"F,
[mm] [KN] [KN]
300 9,41 6,23
500 6,07 3,74
700 4,33 2,67
900 3,37 2,08
1100 2,76 1,70

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L i L/2; F_[KN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw L

2.

3 obciazenia punktowe

L
L3, U3, L3

B &

UM

F, 4p dla
Lo F.=0 F.o=u,"F,
[mm] [kN] [kN]
300 5,69 4,67
500 4,55 2,80
700 3,25 2,00
900 2,53 1,56
1100 2,07 1,27

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L, 2*L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow

L, 2°L/3iL/3.

Wspdtczynnik tarcia p,= 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Konsola nosna F 100/160 b) kotwienie i )
in. 5 Min. Min.
Lista materiatowa 200mm  mm 200mm o 200mm _

1 x konsola nogna TKO F 100/160 ET 1
4 x kotwa VMZ-A (M12/125) ] |
g8
- |
< E| " Przestrzegaé min.
=g /"~ grubosci konstrukji
| Lecs it e[ oraz odstepéw od
¢ b e e s Tt ) U/ krawedzi
L 9, dop. F, @ b
[mm] (kN/m) kN]
300 49,07 14,72
500 26,18 13,09
700 16,83 11,78
900 11,90 10,71
1100 8,93 9,82

q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.

F, ., dia
Lo F =0 o=y, *F,
[mm] [kN] [kN]
300 12,40 12,40
500 10,25 10,25
700 8,73 8,73
e 900 7,07 7,07
bocscommomenmsmnmoosel 1100 5,78 5,78
amep

F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.

F, ap dla
Lmax FX:O FXZIJO*FZ
[mm] [kN] [kN]
300 6,73 6,73
500 5,75 5,75
700 5,01 5,01
900 4,45 4,45
1100 3,86 3,86
wsh F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkéw L i L/2; F_ [KN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow L
iL/2.
3 obciazenia punktowe F. i@
Lo F.=0 Fo=u,"F,
[mm] [KkN/m] [kN]
L3 Lt3 U3 300 4,62 4,62
e '|F 500 3,99 3,99
rd Z ra
E E E 700 3,52 3,52
b % % X
T 900 3,14 3,14
1100 2,84 284
mp F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow L, 2*1/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow
L, 2°/3i /3.

Wspdtczynnik tarcia p,= 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160 combi

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja wsporcza ,,L” F 100/160 - 100

Lista materiatowa

1 x uchwyt WBD F 100/160

1 x profil nosny TP F 100/160

1 x konsola AK F 100
12 x wkret ksztattowy FLS F

L 300 500 700 900 1100
Hoo %o |F@"D| 9w |[FOQD] 94 [FOD] 0w [FE@"D] 9.4 |FO7D
[mm] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN] [kN/m] [kN]
2000 | 22,46 6,74 9,69 4,84 5,26 3,68 3,25 2,92 2,18 2,39
2500 | 20,64 6,19 8,95 4,48 4,87 3,41 3,02 2,71 2,02 2,23
3000 | 19,10 5,73 8,32 4,16 4,54 3,18 2,81 2,53 1,89 2,08
3500 | 17,76 5,33 7,77 3,88 4,25 2,98 2,64 2,37 1,77 1,95
q, [kN/m] jako obcigzenie stafe dla odcinka L.
Lo 300 500 700 900 1100
o e} 4 aop A2 2 aop A2 4 a0p dla 2 aop dla
H o F,=0 |F,=p,F,| F =0 |F=p*F| F =0 F=pu’F| F, =0 |F=p"F| F = Fo=u,F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
- 2000 4,00 3,39 2,65 2,49 1,94 1,94 1,50 1,50 1,21 1,21
2500 3,70 3,16 2,46 2,36 1,80 1,80 1,40 1,40 1,13 1,13
3000 3,44 2,88 2,30 2,25 1,69 1,69 1,31 1,31 1,06 1,06
3500 3,21 2,36 2,15 2,14 1,58 1,58 1,23 1,23 0,99 0,99
F, [kN] jako obcigzenie state dla odcinka L; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L.
2 obciazenia punktowe L 800 500 700 900 1100
e 2z, doy dla 2, doy dla 2z, doj dla 2, doj dla Fz‘ doy dla
Ho F,=0 |[F =y F| F, =0 |F=p’F| F =0 |F=u*F| F =0 |F=p F,| F =0 |F =y F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
T 2000 2,57 1,95 1,74 1,49 1,29 1,20 1,01 1,00 0,82 0,82
2500 2,37 1,80 1,61 1,40 1,20 1,14 0,94 0,94 0,76 0,76
3000 2,20 1,44 1,50 1,32 1,12 1,08 0,88 0,88 0,71 0,71
3500 2,05 1,18 1,40 1,18 1,05 1,03 0,82 0,82 0,67 0,67
F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L i L/2; F [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosci L i L/2.
3 obciazenia punktowe Lo 300 500 700 900 1100
o 2 aop Al L qop Al 2 aop A2 S} F, 40p dla
H o F,=0 |F.=p,F,| F =0 |F=p*F| F =0 |F=u F| F =0 |F,=p"F,| F =0 |F =y F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
T L3 L3 L3, 2000 1,87 1,37 1,28 1,06 0,95 0,86 0,74 0,72 0,60 0,60
2500 1,72 1,20 1,18 0,99 0,88 0,81 0,69 0,69 0,56 0,56
3000 1,60 0,96 1,10 0,93 0,82 0,77 0,65 0,65 0,53 0,53
3500 1,49 0,79 1,03 0,79 0,77 0,73 0,61 0,61 0,49 0,49

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegtosci L, 2*L/3 i L/2; F, [kN] jako zmienne obcigzenia w odlegtosci L, 2°L/3 i L/2.

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozycji stojace;.
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/100.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160 combi

Dopuszczalne obciagzenie zgodnie z Eurocode 3

Konstrukcja ramowa F 100/160 - 100

Lista materiatowa

2 x uchwyt WBD F 100/160
2 x profil noény TP F 100/160
1 x profil nogny TP F 100

4 x katownik WD F 100

48 x wkret ksztattowy FLS F

Lo 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Hoo Do |9 D] U |F@,"D] 0 [FO D] Gup @D du [FO,"D] 9,4 |FO°0
= [mm] [ [kN/m] | [KN] | [kN/m] | [kN] | [kN/m] | [kN] [ [kN/m]| [kN] | [kN/m]| [kN] [[KN/m]| [kN]
1500 |22,07| 26,92 (16,39 | 28,20 | 12,90 28,63 | 9,64 | 26,22 | 6,61 | 21,28 | 4,67 | 17,37
2000 |22,07| 26,92 (16,39 28,20 |12,90| 28,63 | 9,60 | 26,12 | 6,48 | 20,87 | 4,58 | 17,04
2500 |22,07| 26,92 | 16,39 | 28,20 | 12,90 | 28,63 | 9,41 | 25,60 | 6,35 | 20,46 | 4,49 | 16,72
3000 |21,95| 26,78 | 16,27 | 27,98 12,89 | 28,62 | 9,23 | 25,11 | 6,24 | 20,08 | 4,41 | 16,42
3500 |21,87| 26,68 | 16,22 27,90 12,81 | 28,43 | 9,06 | 24,65 | 6,12 | 19,72 | 4,34 | 16,13
q, [kN/m] jako obcigzenie state dla odcinka L.
1 obciazenie punktowe Lo 1500 2000 2500 3000 3500 4000
F, qp dla F, p dla F, ap dla F, op dla F, a0 dla F, a0 dla
Hpo F.=0|F =u,*F,|F =0|F =y, *F,|F =0|F =u,*F,|F =0 |F =y *F|F =0 |F =y, *F,|F =0 |F =y, *F,
- [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
1500 |29,43| 9,89 (23,20 9,82 19,25 9,75 |16,51| 9,68 |13,39| 8,88 |10,73| 7,91
T 2000 |29,20| 7,57 |23,03| 7,51 |19,12| 7,45 |16,41| 7,39 (13,15 7,29 |10,55| 6,76
2500 |28,96| 6,13 (22,85 6,09 18,98 6,04 |16,29| 599 |12,91| 594 |10,37| 5,68
3000 |28,72| 5,16 |22,67| 5,12 |18,83| 5,09 |16,17| 5,04 |12,69| 4,95 |10,19| 4,77
3500 |28,49| 4,40 |22,49| 4,37 |18,69| 4,32 |16,00| 4,25 12,48 4,16 |10,03| 4,05
F, [kN] jako obciazenie state dla odcinka L/2; F, [kN] jako zmienne obcigzenie dla odcinka L/2.
2 obciazenia punktowe Lo 1500 2000 2500 3000 3500 4000
F, sop dla F, o dla F, ap dia F, ap dla F, ap dla F, ap dla
H. o F,=0|F =p,*F,| F =0 |F =p,*F,|F =0 |F =p,"F,| F =0 |F =y, "F,| F, =0 |F =y, “F,| F =0 |F =p,“F,
= [mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
1500 |16,45| 4,95 |16,24| 4,92 |13,53| 4,89 (10,17 4,86 | 7,95 | 4,57 | 6,39 | 4,11
T 2000 |16,45| 3,79 |16,24| 3,76 |13,25| 3,74 | 9,98 | 3,72 | 7,80 | 3,69 | 6,27 | 3,46
2500 |16,45| 3,07 |16,24| 3,05 |12,99| 3,03 | 9,79 | 3,01 765 | 299 | 6,16 | 2,88
3000 |16,38| 2,58 |16,09| 2,57 |12,74| 2,55 | 9,61 253 | 752 | 249 | 6,05 | 241
3500 |16,31| 2,20 (16,02 2,48 |12,51| 2,16 | 9,44 | 2,13 | 7,39 | 2,09 | 595 | 2,04

F, [kN] jako obcigzenia state dla odcinkow 2*L/3 i L/3; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkow 2*1/3 i L/3.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw siFramo 100/160 combi

3 obciazenia punktowe

L. 1500 2000 2500 3000 3500 4000
F, o dia F, o dia F, o dla F, ., da F, o dia F, o dia

H,.. F,=0|F,=p,*F|F =0 |F,=p,*F,|F =0 |F,=p,*F|F =0 |F,=p,"F,| F, =0 |F,=p,"F,| F, =0 |F, =y, F,

Cmml | KN | KN | KN | RND | KNT | RN | IKND | KN | KN | KN | RN] | [N
1500 (10,99, 3,30 |10,86| 3,28 | 980 | 3,26 |758 | 3,25 |593 | 3,08 | 4,77 | 2,79
2000 |10,99| 2,53 |10,86| 2,51 980 | 249 | 743 | 248 | 582 | 246 | 4,69 | 233
2500 |10,99| 2,05 |10,85| 2,03 | 9,64 | 2,02 | 7,29 | 2,01 5,71 1,99 | 4,60 | 1,93
3000 |10,92| 1,72 |10,76| 1,71 945 | 1,70 | 7,15 1,69 | 5,61 1,67 | 4,52 | 1,62
3500 |10,87| 1,47 |10,71| 1,46 | 9,28 | 1,44 | 7,02 1,42 | 5,51 1,40 | 444 | 1,36

F, [kN] jako obciazenia state dla odcinkow 3*L/4 i L/2 i L/4; F, [kN] jako zmienne obcigzenia dla odcinkéw 3*1/4, L/4 i L/4.

Do montazu z STA F 100 - 100/160 trzeba zredukowac F, o F_.

Wspdtczynnik redukcii F, [%]
L aop dl2
L (mm) F=0 F,=02"F,
1500 -15% 0%
2000 -25% 0%
2500 -30% 0%
3000 -30% 0%
3500 -35% -5%

Wszystkie zaprezentowane konstrukcje moga by¢ uzywane takze w pozycji stojace;.

Lista materiatowa
2 x uchwyt WBD F 100/160
2 x profil nosny TP F 100/160

1 x profil nosny TP F 100

2 x adapter czotowy STA F 100
32 x wkret ksztattowy FLS F

Wspdtczynnik tarcia = 0,2 dla sit tarcia w kierunku osi rury; maks. odksztatcenie H/100; maks. ugiecie L/200.
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw systemu nosnego 100

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

- - Lmax Fz doy
Dzwigar 100 .
[mm] (kN]
1000 50,0
Iz 1600 31,0
2000 24,5
Frerreoes T TTT T I == 3000 15,0
PN . £ 4000 10,5
5000 7,8
Lista materiatlowa 6000 5.9
Dzwigar Sikla H100 F, [kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L/2; maks. ugiecie
L/150.
. Lo 200 600 1000
Konstrukcja wsporcza ,,L” 100
Se i} Se i} dla
T Hos F=0 [F=k"F F=0 [FR=K"F| F=0 [F=K"F
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
500 4,35 1,73 1,56 0,64 0,93 0,38
* 1000 4,35 0,75 1,56 0,31 0,90 0,18
1500 4,35 0,40 1,36 0,18 0,80 0,11

0 0 0 O 0 O 0 0 O O

Lista materiatlowa
2 x konsola nosna TKO 100
1 x faczniki ksztattowy FV 100/120

F, [kN] jako obcigzenie state, F, [kN] jako zmienne obcigzenie, maks. odksztatcenie H/150;

maks. ugiecie L/150; Wspdtczynnik tarcia y, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).

Konstrukcja ramowa 100

2

o 0 0 O O O 0 O O O

L —

Lista materiatowa

3 x konsola nosna TKO 100

1 x adapter czotowy STA 100

1 x faczniki ksztattowy FV 100/120

Lo 500 1000 2000
L aop dla L aop dla dia
H.oo F=0 |F=u,*F,| F=0 |[F=p*F| F=0 [F =y
[mm] (kN] (kN] (kN] (kN] (kN] (kN]
500 16,5 15,1 16,4 15,0 16,3 9,9
1000 16,5 15,1 16,4 15,0 16,3 9,9
1500 16,5 15,1 16,4 15,0 16,3 9,9

F, [kN] jako state obciazenie, F, [kN] jako zmienne obcigzenie;
maks. ugiecie L/150, maks. odksztatcenie H/150;
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).

Wspornik ,,T7” 100

Lista materiatowa

1 x konsola nosna TKO 100

1 x T-Adapter TA 100

M F dla
F =0 F o=y, *F,

[mm] [KN] [kN]
200 13,0 13,0
600 13,0 13,0
1000 13,0 13,0
1400 13,0 13,0
2000 13,0 9,5

F, [kN] jako stafe obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obciazenie; maks. odksztatcenie H/150;

obcigzenie usytuowane osiowo + 50 mm;
Wspdiczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw systemu nosnego 100

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Dzwigar 100 L F, oo
[mm] [kN]

1000 50,0

1600 31,0

& 2000 24,5
LLLLLLLLLLLLLLLLLLLLL 3000 15,0
= - L_al 4000 105
L 5000 7,8
Lista materiatowa 6000 5,9

Dzwigar Sikla H100

F, [kN] jako obcigzenia state w odlegiosci L/2, maks. ugiecie L/150.

; Lo 200 600 1000
Konstrukcja wsporcza ,,L” 100 =
@) o dla o dla o dla
T o Hox F=0 |F=u"F| F=0 |F=uy"F| F=0 [F=u"F
o of [mm] (KN] (KN] (KN] (KN] (KN] (KN]
© 9 500 3,61 3,22 2,67 1,54 2,13 0,95
T 1000 3,561 0,96 2,67 0,43 2,13 0,27
1500 3,51 0,46 2,59 0,22 1,79 0,14
F, [kN] jako obcigzenie state; F, [kN] jako zmienne obcigzenie; maks. odksztatcenie H/150;
B maks. ugiecie L/150;
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).
Lista materiatowa
2 x konsola nosna TKO 100
1 x zestaw montazowy MS 5P M12 S
. Lo 500 1000 2000
Konstrukcja ramowa 100 .
@> F, o dia F, o dia F, o dia
How F=0 |F="F| F=0 |F=u"F| F=0 |F=u"F
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
500 8,2 8,0 8,1 7,9 8,0 7,8
-— 1000 8,2 8,0 8,1 7,9 8,0 7,8
1500 8,2 8,0 8,1 7,9 8,0 7,8
F, [kN] jako state obciazenie, F, [kN] jako zmienne obcigzenie;
T maks. ugiecie L/150, maks. odksztatcenie H/150;
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).
Lista materiatowa
3 x konsola nosna TKO 100
1 x adapter czotowy STA 100
2 x zestaw montazowy MS 5P M12 S
Wspornik ,,7” 100 F2 H F, spdia
F,=0 F=b"F,
cooo0co0co [mm] kN] kN]
200 13,0 13,0
600 13,0 13,0
- 1000 13,0 13,0
1400 13,0 13,0
Czesci sktadowe wspornikéw 2000 13,0 9,5
1 x konsola nogna TKO 100 F, [kN] jako state obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obcigzenie; maks. odksztatcenie H/150;
1 x T-Adapter TA 100 obcigzenie usytuowane osiowo + 50 mm;

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw systemu nosnego 100

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Lista materiatowa
1 x konsola poprzeczna QKOq

. F, ., da
Konsola nos$na 100 L '
F=0 F=t"F
[mm] (kN] (kN]
. Mocowanie za pomoca zestawu montazowego MS 5P M12 S
e 200 3,51 3,22
400 3,03 2,62
o 0 0 O 0 0 O 0O O 0O
0 0 0000 000 o0 600 2,67 2,21
800 2,37 1,90
| L 1000 2,13 1,67
1400 1,76 1,33
Lista materiatowa 2000 1,36 0,99
1 x konsola nosna TKO F 120 F, [kN] jako state obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obcigzenie; maks. ugiecie L/150.
F, w0p dla
Belka 100 Lo o
F,=0 F=t"F
[mm] [kN] [KN]
Fz Mocowanie za pomoca zestawu montazowego MS 5P M12 S/ M16 S
Fx 300 0,62 0,61
g g g 500 0,37 0,36
700 0,24 0,24
Mocowanie za pomoca tacznikéw ksztattowych
300 1,48 1,48
500 0,93 0,93
700 0,66 0,66

F, [kN] jako obcigzenie state; F, [kN] jako zmienne obcigzenie; maks. odksztaicenie L/150;

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).

Belka 100

L,

max

F.=0

x

F=t"F

z

[mm]

kNI

(kN]

Konsola skosna

SKO pod katem 30° wzgledem poziomu

1000

2,70

2,70

678

4,00

4,00

Lista materiatowa

1 x konsola nosna TKO 100

1 x konsola poprzeczna SKO 100

2 x zestaw montazowy MS 5P M12 S
1 x tgczniki ksztattowy FV 100/120

F, [kN] jako state obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obcigzenie; maks. ugiecie L/150;

Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw systemu nosnego 120

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Dzwigar 120

Fz

T O 0 T o 00

o 9 0 0.0 0 0 9 0

o

T o000 00

9 0

o of
o o

Lista materiatowa
Dzwigar Sikla H120

-

L F,. dop
[mm] [kN]
1000 98,5
1600 61,5
2000 49,5
3000 31,5
4000 22,3
5000 16,8
6000 13,0

F, [kN] jako obcigzenie state w odlegiosci L/2; maks. ugiecie L/150.

Konstrukcja wsporcza ,,.L” 120

Lista materiatowa

2 x konsola nosna TKO 120

1 x tgczniki ksztattowy FV 100/120

L 200 600 1000
e} e} e}

H,ox F.=0 |F=p,*F,| F =0 |F=p*F| F=0 |F=y*F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
500 4,35 2,43 1,59 0,85 0,96 0,50
1000 4,35 1,45 1,59 0,57 0,96 0,34
1500 4,35 0,88 1,59 0,40 0,96 0,24

F, [kN] jako obcigzenie state, F, [kN] jako zmienne obcigzenie, maks. odksztatcenie H/150;
maks. ugiecie L/150;
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).

; Lo 500 1000 2000
Konstrukcja ramowa 120 A
" L, dia oo i 1 oo 2
N Hoo F=0 [F="F| =0 |F=W"F] F=0 |F=u"F
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
o 500 16,5 15,1 16,3 14,9 16,1 14,7
1000 16,5 15,1 16,3 14,9 16,1 14,7
1500 16,5 15,1 16,3 14,9 16,1 14,7
T F, [kN] jako stafe obciazenie; F, [kN] jako zmienne obciazenie;
maks. ugiecie L/150, maks. odksztatcenie H/150;
Wspdiczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).
Lista materialowa
3 x konsola nosna TKO 120
1 x adapter czotowy STA 120
1 x wkret ksztattowy FV 100/120
Wspornik ,,T” 120 . Y F, aop 02
coTeeeE [mm] [kN] [kN]
200 23,6 23,6
600 23,6 23,6
1000 23,6 23,6
1400 23,6 21,6
Lista materiatowa 2000 23,6 15,9
1 x konsola nogna TKO 120 F, [kN] jako state obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obcigzenie; maks. odksztatcenie H/150;
1 x T-Adapter TA 120 o obcigzenie usytuowane osiowo + 50 mm;

Wspdtczynnik tarcia P, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw systemu nosnego 120

Dopuszczalne obciazenie zgodnie z Eurocode 3

Dzwigar 120

Lista materiatowa
Dzwigar Sikla H120

L Fi o
[mm] [kN]
1000 98,5
1600 61,5
2000 49,5
3000 31,5
4000 22,3
5000 16,8
6000 13,0

F, [kN] jako obcigzenie state w odlegtosci L/2; maks. ugiecie L/150.

Konstrukcja wsporcza ,,L” 120

Lista materiatlowa
2 x konsola nosna TKO 120
1 x zestaw montazowy MS 5P M12 S

Lo 200 600 1000
Se i} Se i} Se i}
Hox F.=0 |F=p,*F,| F =0 |F =y *F| F=0 |F=y,*F,
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
500 3,61 3,35 2,86 2,41 2,34 1,86
1000 3,61 2,59 2,86 1,23 2,34 0,78
1500 3,61 1,18 2,86 0,62 2,34 0,39

F, [kN] jako obcigzenie state, F, [kN] jako zmienne obcigzenie, maks. odksztaicenie H/150;
maks. ugiecie L/150;
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).

Konstrukcja ramowa 120
1 L

Fz
o ok /Fx

o =3
- o “e
00 o000
o ol
-
o =
I
o =
o o
o @ o
o @ o <

Lista materiatowa

3 x konsola nosna TKO 120

1 x adapter czotowy STA 120

2 x zestaw montazowy MS 5P M12 S

Lo 500 1000 2000
L aop dla L aop dla L aop dla
H.oo F=0 |F=u*F | F=0 |[F=p"F| F=0 [F=p"F
[mm] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN] [kN]
500 8,2 8,0 8,0 7,8 7,8 7,6
1000 8,2 8,0 8,0 7,8 7,8 7,6
1500 8,2 8,0 8,0 7,8 7,8 7,6

F, [kN] jako state obciazenie, F, [kN] jako zmienne obcigzenie;
maks. ugiecie L/150, maks. odksztatcenie H/150;
Wspdtczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).

Czesci sktadowe wspornikéw
1 x konsola no$na TKO 120

1 x T-Adapter TA 120

Wspornik ,,T” 120 k2 " F, a0 dl2

. V“ " F=0 F o=y, "F,

Lo [mm] kN] KN]

200 23,6 23,6

600 23,6 23,6

- 1000 23,6 23,6

1400 23,6 21,6

2000 23,6 15,9

F,[kN] jako stafe obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obcigzenie; maks. odksztatcenie H/150;
obcigzenie usytuowane osiowo + 50 mm;
Wspotczynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).
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Informacje techniczne dla uzytkownikéw systemu nosnego 120

Dopuszczalne obcigzenie zgodnie z Eurocode 3

Konsola nosna 120

Fz
Fx

O 0O 0O 0O 0 0 O 0O O O
0 0 0 0 0 0 O O O O

| L |
[ |

Lista materiatowa
1 x konsola nosna TKO F 120

L

max

, dop

dla

F=t"F

z

[mm]

(kN]

(kN]

Mocowanie za pomoca zestawu montazowego MS 5P M12 S

200 3,61 3,35
400 3,20 2,81
600 2,86 2,41
800 2,57 2,10
1000 2,34 1,86
1400 1,95 1,49

2000 1,52 1,12

F, [kN] jako state obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obcigzenie; maks. ugiecie L/150.

Belka 120

Lista materiatowa
1 x konsola poprzeczna QKOq

L

max

F,=0

X

F

z,

aop 1A
F=t"F

z

[mm]

(kN]

(kN]

Mocowanie za pomocg zestawu montazowego MS 5P M12 S/ M16 S

300 0,72 0,69
500 0,44 0,40
700 0,29 0,25
Mocowanie za pomoca tacznikéw ksztattowych

300 1,46 1,46
500 0,90 0,90
700 0,62 0,62

F, [kN] jako obciazenie state; F, [kN] jako zmienne obciazenie; maks. odksztatcenie L/150;

Wspdtezynnik tarcia p, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).

Belka 120

Lista materiatowa
1 x konsola nosna TKO 120
1 x konsola poprzeczna SKO 100

2 x zestaw montazowy MS 5P M12 S

1 x taczniki ksztattowy FV 100/120

L e}
e F.=0 Fo=u,"F,
[mm] [kN] (kN]
Belka naprzeciw poziomu o nachyleniu 30°
1000 2,70 2,70
678 4,00 4,00

F, [kN] jako stale obcigzenie; F, [kN] jako zmienne obciazenie; maks. ugiecie L/150;

Wspdtczynnik tarcia b, = 0,2 (dla sit tarcia w kierunku osi rury).
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Podpory rurociagéw - Elementy bazowe

Obciazenia uzytkowe dla elementéw bazowych LA, LC

oraz LD - HV
Podstawa obliczen EC 3, wartosci obcigzenia dla tozyska dla wysokosci w momencie
dostawy.

Element bazowy LA - HV + zestaw s$lizgowy FS lub zestaw do punktu statego XS
Element bazowy LA - HV + katownik prowadzacy FW F lub katownik do punktu
statlego XW F

Element bazowy LA + FS

Wyso- | DN F. F,o| +F, -F, -F, f -
kosé kN] kN | [kN] || FS80/120 | FWF | XS80/120 | XWF
tylko dia kN] kN] kN] kN]
punktu statego

90 <25 9,1 52 | 154 14 6,1 15,4 15,4
90 32 8,8 49 | 154 14 6,1 15,4 15,4
90 40 8,6 4,8 | 154 14 6,1 15,4 15,4
90 50 8,2 44 | 154 14 6,1 15,4 15,4
90 65 7,7 39 | 154 14 6,1 15,4 15,4
90 80 7,3 3,6 | 154 14 6,1 15,4 15,4
90 100 6,5 28 | 154 14 6,1 15,4 15,4
90 125 57 2,1 1154 14 6,1 15,4 15,4
90 150 4,7 1,3 | 154 14 6,1 15,4 15,4
150 <25 8,0 4,2 | 154 14 6,1 15,4 15,4
150 32 7,9 39 | 154 14 6,1 15,4 15,4
Element bazowy LA + FW F 150 40 7,8 39 | 154 14 6,1 15,4 15,4
150 50 7,6 3,6 | 154 14 6,1 15,4 15,4
150 65 7,4 32 | 154 14 6,1 15,4 15,4
150 80 7,2 3,0 | 154 14 6,1 15,4 15,4
150 100 6,9 2,5 | 154 14 6,1 15,4 15,4
150 125 6,5 2,0 | 154 14 6,1 15,4 15,4
150 150 6,1 1,4 | 154 14 6,1 15,4 15,4
200 <25 6,3 36 | 154 14 6,1 15,4 15,4
200 32 6,2 35 | 154 14 6,1 15,4 15,4
200 40 6,2 34 | 154 14 6,1 15,4 15,4
200 50 6,0 3,2 | 154 14 6,1 15,4 15,4
200 65 5,9 3,0 | 154 14 6,1 15,4 15,4
200 80 5,7 28 | 15,4 14 6,1 15,4 15,4
200 100 55 2,4 1154 14 6,1 15,4 15,4
200 125 52 2,0 | 154 14 6,1 15,4 15,4
Element bazowy LA + XS 200 150 4,9 1,6 | 154 14 6,1 15,4 15,4

tested

(Quaaiy,
[ s 7
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Podpory rurociagéw - Elementy bazowe

Element bazowy LC + XS

Element bazowy LC - HV + zestaw slizgowy FS lub zestaw do punktu statego XS

Element bazowy LC - HV + katownik prowadzacy FW F lub katownik do punktu

statego XW F
Wyso- | DN F, F,o| +F, -F, -F, -F, -F,
kosé [KN] kN] | [kN] || FS80/120 FWF XS 80/120 |  XWF

tylko dla punktu [kN] [kN] [kN] [kN]
statego

90 <25 14,3 6,3 | 17,0 14 6,1 17 17
90 32 14,1 6,2 | 17,0 14 6,1 17 17
90 40 14,0 6,1 17,0 14 6,1 17 17
90 50 13,9 59 | 17,0 14 6,1 17 17
90 65 13,6 56 | 17,0 14 6,1 17 17
90 80 13,5 54 | 17,0 14 6,1 17 17
90 100 13,1 50 | 17,0 14 6,1 17 17
90 125 12,7 45 1 17,0 14 6,1 17 17
90 150 12,3 4,0 | 17,0 14 6,1 17 17
90 200 11,6 32 | 17,0 14 6,1 17 17
90 250 10,8 2,3 17,0 14 6,1 17 17
90 300 10,1 1,5 | 17,0 14 6,1 17 17
150 <25 8,5 49 |1 17,0 14 6,1 17 17
150 32 8,5 4,8 | 17,0 14 6,1 17 17
150 40 8,5 4,7 1 17,0 14 6,1 17 17
150 50 8,4 46 | 17,0 14 6,1 17 17
150 65 8,4 4,4 117,0 14 6,1 17 17
150 80 8,4 4,3 1 17,0 14 6,1 17 17
150 100 8,3 4,0 | 17,0 14 6,1 17 17
150 125 8,3 3,7 | 17,0 14 6,1 17 17
150 150 8,2 3,3 | 17,0 14 6,1 17 17
150 200 8,1 2,7 1 17,0 14 6,1 17 17
150 250 8,0 2,1 17,0 14 6,1 17 17
150 300 7,9 1,5 | 17,0 14 6,1 17 17
200 <25 7,3 53 | 17,0 14 6,1 17 17
200 32 7,2 52 | 17,0 14 6,1 17 17
200 40 7,2 51 17,0 14 6,1 17 17
200 50 71 49 117,0 14 6,1 17 17
200 65 7,0 4,7 1 17,0 14 6,1 17 17
200 80 6,9 46 | 17,0 14 6,1 17 17
200 100 6,7 4,3 1 17,0 14 6,1 17 17
200 125 6,5 4,0 | 17,0 14 6,1 17 17
200 150 6,3 3,6 | 17,0 14 6,1 17 17
200 200 5,9 3,0 | 17,0 14 6,1 17 17
200 250 5,5 2,3 17,0 14 6,1 17 17
200 300 51 1,7 | 17,0 14 6,1 17 17
tested

(Quaa{y,

G T 7
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Podpory rurociagéw - Elementy bazowe

Element bazowy LD - HV + 2 x zestaw slizgowy FS lub 2 x zestaw do punktu
statego XS
Element bazowy LD - HV + 2 x katownik prowadzacy FW F lub 2 x katownik do
punktu statego XW F

Wyso- DN F F, +F, -F, -F, -F, -F,
kosc [kN] [kN] [kN] FS 80/120 FW F XS 80/120 W F
tylko dla punktu [kN] [kN] [kN] [kN]
statego
90 < 350 25,0 13,1 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
90 400 22,5 11,9 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
90 500 20,8 94 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
90 600 10,3 72 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
150 < 350 25,0 12,9 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
150 400 22,5 11,5 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
150 500 17,3 8,8 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
150 600 8,7 6,3 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
200 < 350 25,0 11,3 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
200 400 20,5 10,2 | 32,8 28 12,2 32,8 32,8
200 500 15,7 8,1 32,8 28 12,2 32,8 32,8
200 600 7,5 6,1 32,8 28 12,2 32,8 32,8

Element bazowy z izolacja

44

Obciazenia uzytkowe dla elementow bazowych z izolacja

i elementow bazowych podwieszonych

Podstawa obliczen EC 3, wartosci obcigzenia dla tozyska dla wysokosci w momencie

dostawy

Element bazowy LK - HV + zestaw slizgowy FS

Wyso- DN F, +F,
kose [kN] [kN]
150 25| 3,1 3,1
150 32| 3,8 3,8
150 40 | 4,3 4,3
150 50| 40 | 39
150 65| 2,8 2,8
150 80| 2,5 2,4
150 100 | 4,5 | 17,0
150 125 | 41 17,0
150 150 | 3,6 | 17,0
150 200 | 2,8 | 17,0
150 250 1,9 | 17,0
150 300 | 0,4 | 17,0
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Podpory rurociagéw - Lozyska

Obciazenia uzytkowe dla tozysk osadzonych LR - H20,
tozysk slizgowych FR - H 20 oraz punktéw statych
XR-H 20

Podstawa obliczer EN 13480-3, zatgcznik J

tozyska osadzone LR - 20 z naktadka slizgowa typu 30 oraz typu 100

DN +F,
(kN]
15 4,5
Fz 20 4,5
Nakiadka slizgowa Typ 30 25 4,5
32 4,5
40 4,5
50 4,5
65 9,0
80 9,0
100 9,0
125 9,0
150 9,0
175 9,0
200 9,0
225 9,0
250 9,0
300 9,0
Naktadka slizgowa Typ 100

07/2018

tozyska slizgowe FR - H 20
DN F, +F, | -F,
kN] | [kN] | [kN]
15 0,2| 45 0,2
20 0,2| 45 0,2
25 0,2| 45 0,2
32 0,2| 45 0,2
40 0,2| 45 0,2
50 0,2| 45 0,2
65 09| 90 1,1
80 09| 90 | 11
do DN 50 100 09| 90 1,1

125 09| 90 | 11
150 09| 90 | 11
175 09| 90 | 11
200 09| 90 | 11
225 09| 90 | 11
250 09| 90 | 11
300 09| 90 | 11

od DN 65
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Podpory rurociagow - Lozyska

Punkty state XR - H 20

DN | F, F,o| o +F, | -F
[kN] [kN] [kN] [kN]

15 05| 02 | 45 | 02

20 05| 02 | 45 | 02

25 05| 02 | 45 | 02

32 05| 02 | 45 | 02

40 05| 02 | 45 | 02

50 05| 02 | 45 | 02

65 03| 09 | 90 1,1

80 03| 0,9 | 90 1,1

do DN 50 100 0,3| 0,9 9,0 11
125 03| 09 | 90 1,1

150 03| 0,9 | 90 1,1

175 03| 09 | 90 1,1

200 03| 0,9 | 90 1,1

225 03| 09 | 90 1,1

250 03| 09 | 90 1,1

300 03| 0,9 | 90 1,1

od DN 65
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Zawiesia ciegnowe

Fz

Fz

Obciazenia uzytkowe zawiesi ciegnowych
Podstawa obliczer EN 13480-3, zatacznik J

Wszystkie wartosci obcigzenia odnosza sie do nachylenia zawiesia ciegnowego do 4°.

Plyta podwieszana HP 80/99
Typ F,
[kN]
M10 | 11,2
M12 | 12,1
M16 | 12,5

Przytacze do dZzwigara LKA

Szerokos¢ dZzwigara
100-199 mm
Typ F,
(kN]
M10 10,9
M12 11,5
M16 12,1

Plyta podwieszana HP F 80
Ptyta podwieszana HP F 100

Typ F,
(kN]
M10 | 11,2
Mi12 | 121
M16 | 12,5

Szerokos¢ dzwigara

200-310 mm
Typ F,
(kN]
M10 10,8
M12 11,3
M16 11,9
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Zawiesia ciegnowe

Obejma Stabil Form C LK
Szerokosé
dzwigara
100-199 mm
DN F,
[kN]
15 4,0
20 4,0
Fx 25 4,0
32 4,0
Fz 40 4,0
50 4,0
65 4,0
80 4,0
100 4,0
125 5,4
150 5,4
175 5,4
200 9,3
250 9,3
300 9,3

Zestaw przytaczeniowy do zawiesi ciegnowych LKV

Typ F,
(kN]
M10 | 11,2
M12 | 121
M16 | 14,0

= &

Fz
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Wskazowki techniczne

Podpory rurociagéow
Zastosowanie

Podpory do rurociggdéw produkcji Sikla — z mozliwoscia regulacji wysokosci (HV 90; HV 150; HV 200) stosowane moga by¢
jako samodzielne podpory , tozyska prowadzace lub jako punkty stale. Kontrola poszczegodlnych typodw produktéw oraz usta-
lenie dopuszczalnych obcigzen przeprowadzone zostato przez TUV Rheinland (Protokdt z kontroli Nr. 69617494/01).

Zgodnos¢é

Podpory rurociagéw produkcji Sikla spetniaja wymagania normy DIN EN 13480-3 : 2012-11, w ktérej w szczegdlnosci w aka-
picie 13.3.6.1 przedstawiona jest wykfadnia dot. elementéw do mocowania rurociggdéw, zgodna z DIN EN 1993. Dla kazdego
z typéw produktu (tacznie z nalezacym do niego zestawem montazowym) zostata wystawiona deklaracja zgodnosci wg. ISO
/1IEC 17050.

Montaz

| —— Sruby umozliwiaja regulacje wysokosci
Moment dokrecajagcy 80 Nm

Poprzez potaczenie elementéw bazowych LA lub LC z odpowiednim zestawem mocujacym powstajg tozyska prowadzace lub
po usunieciu plytki slizgowej punkty stafe:

tozysko slizgowe siFramo Punkt staty siFramo
+ katownik prowadzacy FWF ... + katownik do punktu statego XW F ...

tozysko slizgowe na dzwigarze Punkt staty na dzwigarze
+ zestaw Slizgowy FS ... + zestaw do punktu statego XS ...

Rozmiar dzwigara definiuje wybdr odpowiedniego zestawu mocujgcego.
Montaz mozliwy na dzwigarach o max. szerokosci < 300 mm i grubosci materiatu < 30 mm.
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Wskazowki techniczne

siFramo

Profile nosne TP F 80 oraz TP F 100

Otwor owalny @11x30 to otwdr przejsciowy dla jednego () wkretu ksztattowego FLS F ta-
czacego profil z dowolnym elementem systemu siFramo spoczywajgcym wewnatrz profila,
np.: z uchwytem WBD- F czy adapterem czotowym STA F i.in.

Otwor okragty @ 9,1 to otwdr montazowy dla wkretu ksztattowego FLS F,
stuzy do montazu ptyt podstawy konsoli AK F, adapteréw czotowych STA F,
adapterow szynowych SA F, kompletéw slizgowych GS F i innych kompo-
nentow.

Wkret ksztattowy FLS F
Samogwintujacy wkret z zabkami blokujgcymi do wszystkich potaczen.
TORX T50®
B Uwaga!

» Moment dokrecajacy
60 Nm!

Montaz do profila nosnego TP F

uchwytu Framo WBD F i adaptera
czotowego STAF

Z kazdej strony po 2 wkrety naprzeciw siebie.
Odstep pomiedzy koncem profila

a ptytka podstawy < 10 mm.

jHex

Montaz do profila nosnego TP F konsoli AK F

i innych komponentéw.

Asymetrycznie rozmieszczone otwory okragte umozli-
wiajg mocowanie na tej samej wysokosci, bez powsta-
wania kolizji przy wkrecaniu wkretow.

Dotyczy to wszystkich elementow z ptytkg podstawy
(n.p.: STAF, SAF).

Kazda ptytke podstawy mocowac za pomoca

4 wkretow FLS F |

Kazde przytacze komponentu do profila wymaga uzycia
4 wkretéw. Wkret osadzany jest w otworze wzdtuznym
elementu i dokrecany w otworze okraggtym profila.

Dane techniczne Oznaczenie | Oznaczenie osi | Grubosé Moment Wspdtczynnik Ramig Moment Pole Waga
profilu no$nego Scianki bezwtadnosci wytrzymatosci bezwtadnosci skrecajacy | przekroju
] s I, I, w, w, i i, It A G
z [mm] [cm?] [cm?¥) [cm?] [cm?] [cm] [cm] [cm?] [em?] [kg/m]
Y
\ TP F 80/30 == 3,0 3547 | 87 10,30 | 4,7 363 | 1,58 8,58 2,69’ 43
TP F 80/80 oz = 3,0 62,57 15,87 3,58 48,40" 4,85 6,4
‘Y
¢
- Y TP F 100/100 4,0 179,87 36,97 4,80 135,00 7,807 10,8
S/L#J Z
L‘/—J TP F 100/160 Y 4,0 559,47 | 280,3" 75,5 46,2 6,16 4,36 193,00 14,74) 14,3

Profil TP F, stal z powtokg HCP.
Wszystkie wartosci statyczne uwzgledniajg otwory.
*) wartosci efektywne, ustalone w trakcie badan.
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Wskazowki techniczne

Systemy dzwigaréw 100 /120 (wartosci znamionowe i momenty dokrecajace)

Typ Moment bezwtadnosci Wskaznik wytrzymatosci Ramig bezwtadnosci Moment skrecajacy Pole przekroju Waga
[em‘] [em?] [em] [em?] [em?] [kg/ml
l, |, W, w, i, i, It A G

H 100 341 133 71,0 26,7 4,14 2,59 5,15 19,9 16,40

HEA 100 349 134 72,8 26,8 4,06 2,51 5,26 21,2 16,70

H 120 853 317 142,0 52,8 5,13 3,13 13,66 32,3 26,50

HEB 120 864 318 1440 52,9 5,04 3,06 13,90 34,0 26,70
Uwagi:

HEA 100 = IPBI 100 zg. z DIN 1025 czes¢ 3: 1994-03: B100; H 96; kotnierz 8; Steg 5 (EN 53)

HEB 120 = IPB 120 zg. z DIN 1025 czes¢ 2: 1995-11: B120; H120; kotnierz11; Steg 6,5 (EN 53)

Profile Sikla H 100 i H 120 sga cynkowane metoda zanurzeniowg wg. DIN 50976 / DIN EN I1SO 1461.

Momenty dokrecajace dla typowych potaczen

tacznik ksztattowy FV
100/120

Zestaw montazowy MS 5P M12 S
4 xM12 x 45
Moment dokrecajacy 50 Nm

—2 X M12 x 35
Moment dokrecajgcy
85 Nm

— Zestaw montazowy MS 5P M12 S
Moment dokrecajacy 85 Nm
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Wskazowki techniczne

kaczenie z konstrukcja pierwszorzedowa za pomoca zestawu montazowego MS 5P
M12SiMS 5P M16 S

\

\

N\
\

Nazwa

Gwint Moment dokrecajacy

[Nm]
Zestaw montazowy MS 5P M12 S M12 85
Zestaw montazowy MS 5P M16 S M16 150

Mocowac do konstrukcji poprzez poziome otwory podtuzne
(08Y) symetrycznie do osi dzwigara (0$ X) .
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